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Tento navod je urcen jako priivodce pro snadnou obsluhu konfiguratoru a snimace BVS pro
detekci a identifikaci objektd.

Navod je rozdélen tak, ze kapitoly nasleduji v tomto poradi:
Kapitola 1: Poznamky pro uzivatele
Kapitola 2: Obecné informace
Kapitola 3: Zaciname - Montaz
Kapitola 4: Obecny prehled

Kapitola 5: Nastaveni inspekce
Kapitola 6: Osvétleni

Kapitola 7: Nastaveni ovladacich prvkd
Kapitola 8: Dodatecna nastaveni
Kapitola 9: Pravidelna udrzba

Kapitola 10: Prava a povinnosti
Kapitola 11: Rejstrik

Kapitola 12: Technické udaje.

V tomto navodu byly pouzity nize popsané standardy znacenf:

Oznad&eni je vyobrazeno jako seznam s jednotlivymi body.
- Termin 1,
- Termin 2.

Pokyny pro jednotlivé Ukony jsou oznaceny plnym trojuhelnikem. Vysledek ¢innosti popsanych
instrukci je oznacen dvojitou Sipkou.
» Pokyn k &innosti 1.
= Vysledek ¢innosti.
» Pokyn k &innosti 2.

Cisla v desitkové soustavé jsou zobrazena standardné (napf. 123),

Hexadecimalni isla budou zobrazena s textovou pfiponou hex (napf. 00hex).

Parametry jsou ozna&eny kurzivou (napf. CRC_16).

Odkazy na umisténi, ve kterém jsou data uloZzena nebo by méla byt ulozena jsou zobrazeny
malymi kapitalkami (napf. Project:\Data Types\User Defined).

Krizové odkazy oznaCuiji umisténi souvisejicich informaci k danému tématu (viz "Zaciname" na
strané 9).

Poznamka

Pozor!
A Tento symbol oznacuje bezpecnostni pokyny, které musi byt dodrzeny.
n Tento symbol oznaduje obecné poznamky.

BVS Balluff Vision Sensor

EMC Elektromagneticka kompatibilita

FOV Zorné pole ("Field of View")

Ol Identifikace objekt

ROI Oblast zéjmu "Region of Interest"
Poznamka

Ostatni dllezité terminy naleznete v Rejstiiku.

BALLUFF
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Tento navod je platny pro BVS Vision Sensor s typovym oznacenim: BVS OI-3-011-C a
BVS Ol - 3-0183 C s verzi firmwaru ST 1.2.1

BVS Vision Sensors jsou snimace, které zpracovavaji obraz (snimek) pro bezkontaktni sbér dat a
kontrolu objektd nejcastgji v primyslovych prostiedich a aplikacich.

Aby jste provérili objekt (dil), musite propojit snimac s konfiguratorem. Konfigurator umoznuje

vizualizaci snimkd ziskanych snimacem a pomoci jeho funkci vytvorit a provést inspekai..

Inspekce je "program", ktery se sklada z:

— jednoho "nauc¢eného" referenéniho snimku,

- nastrojl, které provéruji jednu nebo vice oblasti snimku (déle jen "viastnosti") v digitalnim
snimku objektu, a

- funkef pfifazenych 3 digitalinim vystupdm, napt. vystup 1 signalizuje vysledek "Inspekce OK" a
vystup 2 signalizuje "Inspekce NOK".

Jaké mohou byt viastnosti?

Vlastnosti mohou byt napfiklad kontrast urcitého mista na snimku (na objektu) nebo Sitka

objektu. Pokud jsou vSechny vlastnosti pozadovanych parametrll zadany, inspekce tak byla

vytvorena, a vysledek inspekce je OK; v opacném pfipadé NOT OK.

Snimace BVS-C Vision Sensors jsou snimace zpracovavajici obraz pro bezkontaktni ur€ovani a
kontrolu objektl v primyslovém prostiedi.

BVS snimace NEJSOU bezpecnostni prvky dle primyslovych smérnic EU!

Pouziti snimace je nepfipustné:

-V explosivni atmosfére nebo v explosivnim prostredi,

-k Iékarskym uceltim,

— pokud by bezpecnost osob nebo strojli byla zavisla na funkci snimace.

Pred pouzitim si pozorné prectéte uzivatelskou prirucku (Operating Guide) pfilozenou k vyrobku
stejné jako tento navod k obsluze (Operating Manual). Ujistéte se, Ze vyrobek je pIné vhodny pro
vase pouziti. Pokud nebudou dodrzeny veskeré pokyny uvedené v navodu k obsluze a nebo
nebudou respektovany technické Udaje vyrobku, mize dojit ke Skodam na majetku a/nebo ke
zranéni 0sob, za které nenese vyrobce odpoveédnost.

Pozor!

— Toto zafizeni NENI bezpednostni prvek, dle priimyslovych smérnic EU. Je zaké-
zano pouzit tento komponent v jakékoliv aplikaci, kde by bezpecnost osob,
dopravy nebo strojii byla zavisla na spravné funkci snimace.

— Dodrzujte bezpecnostni predpisy platné pro danou zemi.

- Montéz, zapojeni a uvedeni do chodu mlize byt provedeno pouze kvalifikovanym
pracovnikem.

— Dodrzujte technicka data, zvlaSté pracovni napéti, zvinéni a tfidu ochrany.

— Pouziite pouze stinény propojovaci kabel BKS-S139-PU-05. Pfipojte stinéni na
GND. Ujistéte se, Ze vSechny volné konce kabel(l jsou oddélené nebo izolované
pred zapnutim.

— Chrante zafizeni pfed vihkosti a zneciSténim béhem provozu.

— Nevystavuijte zarizeni mechanickym Gcinkm jako jsou napfiklad narazy a vibrace.

— Jakékoliv poskozeni zplisobené neopravnénou manipulaci nebo nevhodnym pouzi-
tim ma za nasledek ztratu zarucnich podminek.

— Zamezte pouzivani zafizeni, které nepracuje spravné nebo bylo poskozeno.
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& LED zareni!
— LED zareni v BVS snimadi je klasifikovano podle IEC 62471:2006-07 do volné
skupiny.
— Nedivejte se pfimo do svételného zdroje - je zde nebezpedi osinéni a podrazdeni
— Montujte snimac tak, aby pfimy pohled do LED svételného zdroje nebyl mozny.

Definice jednotlivych rizikovych skupin podle IEC 62471 jsou nasledujici:

Voln4 skupina: Z&dné fotobiologické nebezpedt.

Rizikova skupina 1:  Obvykla omezeni uZivatele, svételny zdroj nepredstavuje zadné riziko.

Rizikova skupina 2:  Zareni m(ze predstavovat fotobiologické riziko pro oi nebo pokozku,
dokonce pri kratké dobé plsobenti, ale které nejprve zplsobi vyhybavou
reakci a tepelné nepohodli.

Rizikova skupina 3:  Zareni predstavuije riziko dokonce pfi chvilkkovém nebo kratkodobém
plisobeni. PouZiti v béZném osvétleni neni dovoleno.

Dodrzujte!

Pro dobré a spolehlivé vysledky pfi pouzivani snimace BVS je tfeba se pokusit udrzet intenzitu
svétla na konstantnich hodnotach jak jen je to mozné. Nejb&znéjsSim zdrojem zmén intenzity
svétla je okolni svétlo, napf. denni svétlo nebo ostatni externi zdroje svétla. Zasadné
doporucujeme mit expoziéni Casy tak kratké jak jen je to mozné. SniZite tak vliv externich zdrojd
Vasich aplikacich, pokud interni osvétleni snimace neni dost efektivni.

Z nasich zkusenosti vime, ze je tfeba pfidavného osvétleni, pokud pracovni vzdalenost je vetsi
nez 300 mm.

V dokumentu: BVS-C_Releasenotes_R121_0911_DE naleznete prehled novych funkci nebo
oprav verze firmwaru ST 1.2.1 ve srovnani s verzi software 0.0.5. Tento dokument naleznete na
prilozeném CD k produktem nebo na internetu.

Zmény popfipadé znamé chyby jsou popsany v dokumentu BVS-C_Knownlssues_R121_0911_
DE. Dokument naleznete na prilozeném CD k produktu nebo na internetu.

Jakmile je snimac¢ BVS nakonfigurovan pomoci konfiguratoru, je mozné ho provozovat
samostatné. Digitalni vystupy snimace jsou funkéni pouze v rezimu "stand-alone" (samostatném
rezimu). Pfi nastavovani snimace v konfiguracnim procesu nebo béhem pouzivani off-line
simulatoru jsou neaktivni.

Systém BVS C pro identifikaci objektl (Object Identification (Ol)) se sklada z:
— 1 snimace BVS C Ol Vision Sensor s kompaktnim objektivem a integrovanym svétlem;
— BVS konfiguratoru: BAE PD-VS-001-C
— 1 kabelu pro pripojeni napdjeni a digitalnich vstupt/vystupl: BKS-S139-PU-05
— 1 kabelu pro pripojeni snimace BVS ke konfiguratoru:
BCC M418-M418-5A-322-PS0825-020.

Seznam dostupnych modeld snimact BVS C Vision Sensor naleznete v kapitole "Seznam
dostupnych model(".

BALLUFF
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2 Obecné informace

Suggested

@ accessories

-

m!lﬂlni’éész
= v ==

Legenda:

1 BVS Ol - 03- 0xx-C

2 Propojovaci kabel pro BKS-S-139-PU-05

3 Konfigurator BAE PD-VS-001-C

4 Propojovaci kabel BVS-Konfigurator BCC M418-M418-5A-322-PS0825-020
5 & 6 Doporucené prisluSenstvi; naleznete v Casti Seznam dostupneho prislusenstvi

Obr. 2-1:  Snimac¢ BVS (identifikace objektu) - prehled

8 | BALLUFF
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3.1 Popis snimace

Definice

3.2 Montaz snimace

Definice

Souvislosti
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Tlacitko Teach-in

Signaliza¢ni LED

Osvétlovaci LED

Ostfici prstenec

Spodni strana: Konektor TO BAE M12 x 8-pin  Konektor PWR 10 M12 x 8-pin; Napajen,
digitalni I/0
Obr. 3-1:  Snimac¢ BVS C

Pracovni vzdalenost (WD) je vzdalenost od optické plochy snimace k objektu.
Zorné pole (FOV): Zorné pole je oblast, ktera je viditelna snimacem z aktualni pracovni
vzdalenosti. Standardné se velikost FOV zvySuje s pracovni vzdalenosti.

Prosim vénuijte pozornost nasleduijicim definicim, souvislostem a berte je na védomi pfi montazi
snimace.

Pracovni vzdalenost je vzdalenost od optické plochy snimace k objektu.
Zorné pole je prostor viditelny snimacem z urcité pracovni vzdalenosti.
Velikost zorného pole:

— zavisi na ohniskové vzdalenosti vnitfnich Cocek,

— narlsta se zvySujici se pracovni vzdalenosti.

Intenzita osvétleni sledovaného objektu

Snimac disponuije internim osvetlenim. Intenzita osvetleni objektu klesa kvadraticky s pracovni

vzdalenosti. To znamena, Ze objekty ve vétsi vzdalenosti se jevi tmavsi nez objekty v mensi

vzdalenosti.

Priklad: Osvétleny objekt je tfeba kontrolovat jednou ve vzdalenosti 10 cm a znovu jesté

jednou ve vzdalenosti 100 cm.
Intenzita osvétleni objektd ve vzdalenosti 10 cm je pii tom 100x v&tsi nez objektu
ve vzdalenosti 100cm.

vzdalenost mezi snimacem a objektem.

Optické rozliseni

Optickeé rozliseni je schopnost rozliSovat ve snimku dva sousedni detaily jeden od druhého.
Rozliseni zavisi na:

- poctu pixeld snimkujiciho snimace (BVS-C méa 640x480 pixeld),

— ohniskové vzdalenosti vnitfnich ocek,

— pracovni vzdalenosti mezi snimacem a objektem.

Cim vétsi je zorné pole, tim je rozliseni mensi. Rozligeni berte na védomi, naptiklad kdy? budete
chtit kontrolovat Sitku v urcité toleranci.

Na nasi domovskeé strance naleznete distance calculator (kalkulator vzdalenosti) pro BVS.

BALLUFF
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¢ | Zaciname - Montaz

S timto kalkulatorem rychle a jednoduse urcite zorné pole v dané vzdalenosti a mozné rozliseni v
X-a Y- sméru.

Montaz snimace Pro snadnéjsi montaz snimace nabizime velky vybér pfisluSenstvi.
Prehled naleznete zde: Seznam dostupného prislusenstvi
Nasledujici obrazek ukazuje mechanické upevnéni snimace pouzitim montazniho pfislusenstvi.

Montazni drzak
BVS Z-MB-01

Upinaci svorka
BMS-CS-M-D12-1Z

Montazni ty¢ o @ 12 mm
BMS RS-M-D12-0150-00

Obr. 3-2:  Upevnéni snimace pomoci montazniho prislusenstvi

Zasadné se vyhnéte umisténi snimace do prostredi jez je vystaveno pfimému vlivu slunecniho
zareni nebo silného vngjsiho svétla.
Snimac¢ upevnéte Ctyfmi pfibalenymi Srouby o rozméru M4 x 6 mm.

Pokud chcete kontrolovat objekty, které maiji reflexni povrch, doporucujeme provadét upevnéni
snimace BVS s odklonem 5 az 15° od vertikalni osy, jez je kolma na detekovany objekt, pro
zamezeni nechténych odleskd od detekované plochy.

f"//f/lf/f//ﬁf"//f/

Obr. 3-3:  Montaz a nastaveni snimace

Provedte hrubé zarovnani snimace s kontrolovanym objektem.

ﬂ Poznamka
Pro snimani vzdalenosti nad 300 mm doporucujeme pourziti pfidavného externiho
osveétleni pro snizeni viivu moznych zmén intenzity okolniho svétla.

Vice informaci na téma osvétleni naleznete v kapitole "6 Osvetleni”.

BALLUFF
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Nastaveni Otacejte ostfici prstenec na snimadi pro nastaveni ostieni. Otacejte prstenec ve sméru
ostreni hodinovych rucicek k zaostreni na vzdalengjsi objekty. Otacejte prstenec proti sméru hodinovych
ruciCek k zaostreni na blizké objekty.

Ostreni na vzdalengjsi s Ostreni na blizké objekty

Obr. 3-4:  Nastaveni ostfeni

3.3 Elektrické BVS ma dva M12 konektory. Tyto konektory jsou oznagené na spodni strané BVS bud' jako
zapojeni PWR 10 nebo jako TO BAE.
3.3.1 Napajeni 8 pinovy panelovy konektor, typ A - samec
Pin Barva vodiét BKS S139 Funkce
@ @ 1 bila Vstup volby inspekci
O 2 hnéda 24V DC
@ O , - , —
® 3 zelena Spoust externiho osvétleni
@ @ 4 Zluta Vystup 1
® 5 Seda Vystup 2
6 rlzova Vystup 3
7 modra Zem OV
8 Cervena Vstup spouste (Trigger)

Napajeci napéti Prosim pfipojte PIN 2 PWR 10 pouzitim 8-Zilového, stinéného kabelu ( doporucujeme: BKSS139-
PU-XX) na napajeni +24 V DC; PIN 7 pfipojit na "zem" GND (0 V).
n Poznamka
V pfipadg, ze chcete provadét se snimacem pouze zkusebni provoz, nemusite

zapojovat vstupy a vystupy. V tomto pfipadé doporucujeme izolovat jednotlivé kabely
vstupl a vystupl pred spusténim.

Uzemnéni Pripojte stinéni kabelu na zem!

Zapojeni vstupt

: . Funkce Typ Popis
& vystupu

PIN 1 Prepinani  Vstup Slouzi k externimu prepinani inspekce. Pokud chcete
pouzit funkci prepinani inspekce, pripojte tento pin na
digitalni vystup, napf. na PLC.

B www.balluff.cz BALLUFF | 11
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3 Zaciname - Montaz

Funkce Typ Popis
PIN 3 Spoust Vystup Slouzi k synchronizaci externiho svétla se snimacem,
ext. osvétleni pripojte PIN 3 snimace na spinaci vstup svétla.

Dulezité: Pro vdechny snimace s verzi hardwaru < 2.0
Vystup spousté (Triggeru) vysila TTL-signal (LOW < 0.8
HIGH > 2.0 V). Pro v8echny snimace s verzi hardwaru >
2.0 vystupni signal spousté 0 az 24 V.

Poznamka: Hardwarovou verzi snimace zjistite, pokud
zvolite INFO z "menu help". Pouze softwarova verze
1.2.2 nebo vySSi zobrazuje hardwarovou verzi spravné.
Sveétlo musi byt v kazdém pfipadé napdjeno.

PIN 4 -6 Vystup Funkce zavisi na konfiguraci. Napfiklad pfipojite vystupy
Vystupy 1-3 na digitalni vstupy PLC. Prosim dejte pozor na maximalni
vystupni proud, kdyz pfipojujete vystup pfimo k zatézi.
PIN 8 Vstup Vstup Pripojte tento vstup napfiklad na spinaci vystup snimace
spousté (Trigger) (indukeni, opticky) pouzitého jako "spoust” (“Trigger") pro

BVS. Doporucujeme pouziti externi spousté (Triggeru),
pokud provadite inspekci pohybuijicich se Casti. Vice
informaci o pouziti signdlu spousté (Triggeru) naleznete v
kapitole 5.6.2 “Prepinani rezimu spouste”

Poznamka!:

Vstupy spousté musi byt PNP ("sourcing”) vstup.

BVS NPN a PNP kamery akceptuji pouze PNP

. — ("sourcing") vstup.
Schéma zapojeni
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Obr. 3-5:  Schéma zapojeni snimace BVS-C
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3 Zaciname - Montaz

3.3.2 Pripojeni
konfiguratoru Konektor ozna¢eny jako TO BAE - 12 pinovy panelovy konektor, typ A-samec

PIN Funkce
Ethernet TX+
Ethernet RX+
Ethernet RX-
nepouzivany
24V DC
nepouzivany
Ethernet TX-
GND (0 V DC)

® 9

O]

(N[O |O |~ [N |

Pro parametrizaci snimace je potfeba konektor TO BAE pfipojit ke konfiguratoru pomoci BCC
M418-M418-5A-322-PS0825-020 nebo BCC M418-M418-5A-322-PS0825-050.

Feritove jadro musi byt po strané konfiguratoru. Poté co pfipojite kabel, prosim pretahnéte
ochranou izolaci pres konektor tak, aby byly kovové ¢asti zakryté. Neni nezbytné mit pripojeny
snimac¢ pres TO BAE pokud nebudete chtit sledovat Vasi inspekci prostfednictvim konfiguratoru.

3.4 Pripevnéni Konfigurator mize byt pripevnén dvéma zplsoby.
konfiguratoru

3.4.1 Montaz na DIN
listu

Zaviraci SpoMy pro DIN
listu

» Pripevnéte jednotku konfiguratoru na DIN listu. Nejprve rozeviete uzaviraci spony, potom
nasadte horni ¢ast konfiguratoru na DIN liStu. Nyni stlacte dold spodni ¢ast.

» Kdyz je jednotka konfiguratoru spravné usazena na DIN listé, upevnéte ji pomoci dvou bilych
uzaviracich spon.

n Poznamka
Nabizime také ochranné pouzdro pro konfigurator vyrobené z hliniku
( BAM PC-AE-002-1). Toto ochranné pouzdro také umoznuije pfipevnéni pomoci
svérné spojky BMS-CS-M-D12-1Z.

B www.balluff.cz BALLUFF | 13
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3 P

3.4.2 Montaz nadesku » Nejprve umistéte konfigurator na gumove tésnéni a uvolnéte zaviraci spony.

Zaviraci spony

Gumoveé tésneni

» Dejte zaviraci Srouby (jsou soucasti BAE baleni) do zaviracich spon. Prosim pouZzijte Cerné
krytky (jsou také soucasti baleni) k ochrané Vasi desky proti poskrabani Srouby. ZaSroubujte
Sroubky ruc¢né, vyhnete se tak rozbiti zaviracich spon. Pripevnéte konfigurator na desku
pomoci dvou zaviracich Sroubl a dvou &ernych krytek.

Krytka

14 | BALLUFF
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V2 Ml obecny prehled

B www.balluff.cz

BVS C je snimag, ktery zaznamenava snimky néjakého objektu. Tyto snimky jsou porovnavany za
pomoci takzvanych nastrojli "Controls" s nau¢enym zaznamenanym referenénim snimkem
referencniho objektu. Pomoci “Controls” (nastrojl) miZete kontrolovat parametry jako kontrast,
§ifku, optické oveéreni znaku, pocitani hran, pocitani vzoru a ovéreni polohy.

BVS konfigurator umozriuje rychle a snadno nastavit parametry snimace. Jakmile je konfigurator
pripojeny, mame zpristupnény vSechny funkce snimace, od vytvoreni nové inspekce, Upravy
parametrd, sledovani vysledkl a statistik aZ po fizeni digitalnich vystupd. lhned co provedeme
kompletni nastaveni, konfigurator mdize byt pouZit pro sledovani vyhodnoceni aktuainé zvolené
inspekce, nebo miZe byt odpojen a snimac bude pracovat v reZzimu "stand-alone" (samostatng).
Obrazek nize Vam da prehled o uzivatelském rozhrani konfiguratoru. V8echna zobrazeni a
tlacitka jsou zobrazena v tomto prehledu:

|/ -..
BALLUFF 3.5" LCD Monitor
My
Feeuf® O
e & _ § 3 -
2 T E & g &
B 0 0e A ¢
L4 >
|o————
Taach v

Obr. 4-1:  Uzivatelské rozhrani konfiguratoru — Obecny prehled

Konfigurator zobrazuje rlizna grafickd menu. Pomoci nasleduijicich tlacitek mizete prochazet
nabidkami (menu):

BALLUFF
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4 I

BALLUFF

Tlaéitko Funkce

Status Prechod do menu "System".

Teach UloZi provedena nastaveni/zmeény a prejde k dalSimu menu.

Set Vybere / zrusi vybér volby nebo menu.

Esc Ukoné&i provedena nastaveni/zmény a vrati se k pfedchozimu menu.
SIPKY Posune vybér.

Posune/zmeéni velikost "Region Of Interest" (ROI) (oblasti zajmu).
Zmeéni parametr/hraniéni hodnotu.

Stavové LED Barva

Funkce

Setup Zelena
(nastaveni)

Adjust (Upravy)  Zelena
Run (spusténi) Zelena
System (systém) Zelena
Power (napajeni) Zelena
Out 1 Oranzova
Out 2 Oranzova
Link (pfipojeni) Zelena

Setup mode (rezim Setup)

Adjust mode (rezim Adjust))
Run mode (rezim Run)
System mode (reZim System)
Napajeni

Vystup 1

Vystup 2

Pripojeni

Kazda Cast je vysvétlena zvlast s detailnim popisem vlastni kapitoly.
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5 Nastaveni inspekce

Definice

5.1 Zakladni pokyny

B www.balluff.cz

K provozu BVS Vision Sensor jako samostatného zafizeni potfebujete provést predbézny
konfiguracni proces. Vysledek tohoto procesu se nazyva inspekci.

Termin inspekce je urCitym souborem operaci, kterymi snimac kontroluje viastnosti objektu.
Pokud vSechny rysy (vlastnosti) vyhovuji uréitym specifikacim nastavenym béhem inspekce;
vyhodnoceni objektu bude OK, jinak bude NOT OK.

BVS Konfigurator umozniuje vytvorit inspekci ve 3 snadnych krocich:

Krok 1: VWybér oviadaciho prvku - Vyberte ovladaci prvek (nastroj) z 8 dostupnych nastroji.

Krok 2: Nastaveni — zakladni nastaveni, nastaveni ROI, nastaveni referenéniho snimku, nastaveni
parametrd nastroje.

Krok 3: Menu Monitor.

Software integrovany do konfiguratoru je usporadan do nabidek (menu). Pomoci tlacitek na
displeji mlzete prochdzet nabidky (menu). Struktura menu je zobrazena nize; menu je
reprezentovano bublinami, pfechod mezi nabidkami (menu) predstavuje Sipka s ndzvem tlacitka.

Forwer QM

! w18 an Inspaction

™ rllnnlnr;nn Sanane?

j + 5ET E i :,I
- r Resize RO

A TEMCH——

lcon MOVE
T
" (Move RO )
- TEACH
~ I e WESC
H
ar ESC TE.H-E- EElG ETkTLIE
.ﬁ.di.latl Tool
PBI'-B!'I'IHBFE- (.S:rsdam j
ey
4= 55T _IEAGH iy STATUS
Shadistic Monilon Bode
View ' ESC

-
TESC—TEArH ESC
5. SEEEE———
(_ Fast Save Jl

Obr. 5-1:  Struktura menu

Budeme pouzivat zobrazenou strukturu menu jako "orientacni mapu" v tomto navodu k obsluze.
Prace s konfiguratorem by pak méla byt pro Vas jednodusi a prehlednéjsi.

Zde je nékolik tipl pro usnadnéni konfigurace BVS:

» UrCete, které viastnosti produktu chcete sledovat;

UrCete pracovni vzdalenost pro snimac, pripadné nasviceni scény;

Minimalizujte vliv okolniho osvétleni na sledovany cil;

Vyberte kontroly, které budou v inspekci pouZity pro dosazeni nejlepsich vysledkd;

Nastavte kontrolni parametry a tolerance tak, aby i obtizné rozpoznatelné viastnosti mohly byt
identifikovany s minimalnim rozkolisanim vyslednych toleranci.

yvyVvYyy

VEtSinou se "dobry" dil nikdy 100% neshoduije s referenénim snimkem. Pozice zapolohovani
nebo lehkého kolisani mdze ovlivnit vyslednou shodu. Kazdy "Spatny" dil by se mél liSit od
"dobrého" pokud mozno v co nejvétsim mnozstvi viastnosti, zajistujicich velky rozdil mezi
dosazenou shodou u dobrych a $patnych dilf. Doporucujeme béhem testovani aplikace
vyzkou$et vice dobrych a stejné tak i Spatnych dild. Ujistéte se, Ze jste vzali v vahu mozné
zmeény svételnych podminek a zmény umisténi prvku, pfi vybéru vhodnych toleranci nastrojl
nebo "pozadovanych hodnot".

BALLUFF
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5 Nastaveni inspekce
Nyni si projdeme v jednotlivych krocich moznosti nastaveni a volitelnych parametrd.

5.2 Vybér ovladaciho  Prvnim krokem pfi nastaveni inspekce je vybér vhodného nastroje pro inspekci.

prvku (nastroje) ﬂ Poznamka
BVS C umozniuje pouze jeden nastroj v inspekci. Pokud potfebujete vice nastrojd ve
Vasi inspekci, méli byste si vybrat snima¢ BVS E.

Pfi prvnim zapnuti konfiguratoru se zobrazi menu s NASTROJI. Jinak se zobrazi po zapnutf rezim
MONITOR.

Vision Tool

Aktudlné zvoleny d bc *-e
nastroj i i LR
v O

Contrast oy Pattern match

] (£ I &

Position Wiidth Edge Count  Pattern count

Obr.5-2: Menu Vision Tool - Vybér néstroje

» Zvolte si oviadaci prvek (nastroj) z téchto 8 nabizenych nastroju.
Ovladaci prvek Popis

Rozpoznani  Vyhledava nauceny vzor uvnitf prohledavané oblasti.
vzoru

Pocitani Pocita pocet vzor( uvnitf prohledévané oblasti.
vzoru

(063 Ovéruje, zda se naucené znaky nachazeji ve snimku.
Poloha Ovlada polohu ¢asti ohraniceni ve snimku.

itka Meéri vzdalenost mezi dvéma body v pixelech.
Pocitani hran  Pocita hrany na objektu podél linie

Kontrast Vypocita hodnotu kontrastu oblasti snimku.

Jas Vypocita hodnotu jasu oblasti snimku.

BE0EEEE QB

» Pouziite tlagitko se SIPKOU pro vybér oviadaciho prvku, kterého chcete pouZit v inspekci.
» Stisknéte SET.
= BVS Konfigurator nyni zobrazi menu "SETUP".

18 | BALLUFF
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5 Nastaveni inspekce

5.3 Nastaveni
nastroje

5.3.1 Basic Settings
(Zakladni
nastaveni

B www.balluff.cz

B&hem druhého kroku vytvareni inspekce, mlzete provadét:
— Zménu velikosti (oblasti zajmu) Region of Interest (ROI) .

—  Posun ROI

— Nastaveni BASIC SE‘ITINQ (zakladniho nastaveni - nastaveni snimku)
— Navrat do CONTROLS (NASTROJU) (viz. kapitola 5.2)

Setup

[e—]
Rpnp———
HO .
Conieci PN
T 2 - | R b
w A
B iy [ war
ez 2= _. . (P
TRACH- T ¥ e
= TATH LRt -
i | AR
At -
Pararwimrs [
. . i e
e — i i Tl
P Moo Bcede
e I

Controls

Obr.5-3: Menu Setup (nastaveni) - Priklad: zvolen nastroj "Edge count” (pocitani hran), volba "Move ROI" (posun ROI)

Na displeji se zobrazi:

— kontrolovany objekt,

— nazev menu (vlevo nahore),

— zvoleny nastroj (vpravo nahore),
— ROl (v prikladu indikovan oranzovou barvou, v umisténi ROl nejsou zadné hrany detekovany),
— na pravé strané jsou zobrazeny moznosti (v prikladu MOVE ROI (posun ROI) je aktivovan).
Je doporuceno zadit s nastavenim Basic settings (zakladni nastaveni) (Menu "Camera").

Zvolte ikonu BASIC SETTINGS pomoci tladitek se SIPKOU, pak stisknéte SET. Nyni zaostrete
snimac¢ otacenim ostficiho prstence, ktery se nachazi na predni strané snimace. Otacejte doleva
pro zaostreni na vzdalené objekty; otacejte doprava pro zaostfeni na blizsi objekty. Nastavte
parametry pomoci tlagitek se SIPKOU a stisknéte SET pro potvrzeni zmény parametru.

Bricghitr

Wl Megative

lurminator:
& Intemal
W Extemnal

Parametr Popis
Brightness ZvySuje nebo snizuje JAS snimku. Zménou JASU
(jas) ovlivnite expoziéni ¢as obrazového snimade. Ujistéte

se, ze jste zvolili malou hodnotu pro rychle se
pohybuijici ¢astil

Contrast (kontrast)

ZvysSuje nebo snizuje KONTRAST snimku.

Negative
(negativ)

Nastavenim volby NEGATIV se stupnice Sedé na
snimku v oblasti ROI (a pokud pouzivate SEARCH
AREA) invertuje. Toto vytvori negativ snimku (t.j. bila
se zméni na ¢ernou a naopak).

llluminator Internal
(interni osvétleni)

Zapina a vypina interni kruhové svétlo

llluminator External
(externi osvétleni)

Zapina a vypina externi svétlo. Pokud je "External”
vypnuto, zadny signal neni vysilan na STROBE
(vzorkovaci) vystup (PIN 3 konektor PWR 10).

BALLUFF
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5 Nastaveni inspekce

5.3.2 Zména velikosti /
posun ROI

BALLUFF

Tlacitko Funkce

< ARROW Snizuje hodnotu aktualniho parametru

> ARROW ZvySuje hodnotu aktualniho parametru

N\ ARROW Posouva parametr nahoru
\V ARROW Posouva parametr dold

SET

TEACH

ESC

Meéni parametr zaskrtavaciho okénka
Ulozi zmény a vrati se zpét do SETUP MODE (reZimu nastaveni)

Ukond&i provadéné zmény a vrati se zpét do SETUP MODE (rezimu nastaven)

Stisknéte TEACH pro uloZeni zmén nebo ESC pro navrat do SETUP MENU (menu nastaveni) bez
uloZeni provedenych zmeén.

Poznamka

Pro dobré a spolehlivé vysledky pfi pouzivani snimace BVS je tfeba se pokusit udrzet
intenzitu svétla na konstantnich hodnotach jak jen je to mozné. NejoéznéjsSim zdrojem
zmeén intenzity svétla je okolni svétlo, napf. denni svétlo nebo ostatni externi zdroje
svétla. Zasadné doporucujeme mit expozicni Casy tak kratké jak jen je to mozné.
Snizite tak vliv externich zdrojd svétla.

Prosim vyuZijte externi osvétleni nabizené v pfiloze Svétla ve Vasich aplikacich, pokud
interni svétlo snimace neni dostateéné efektivni. Z naSich zkuSenosti vime, Ze je tfeba
pfidavného osvétleni, pokud pracovni vzdalenost je vétsi nez 300 mm.

Kazdy typ ovladacich prvkl je zalozen na definovani "oblasti zajmu" (ROI), ktera je ¢asti snimku
na které se pracuje. To znamena, ze uzivatel musi definovat oblast, ktera je uréena pro inspekci.
ROI méiZe byt presunuta pomoci "MOVE ROI" panelu pouZitim tlagitek se SIPKOU. Pro nastroj
"Pattern Match" (rozpoznani vzoru) jsou zde dvé odlisné ROI, které musi byt nastavené: Jedna je
pro vzor, ktery bude vyhledavany a daldi je pro prohledavanou oblast. UZivatel mdiZe prepinat
mezi prvni a druhou ROI jednoduse stisknutim tlacitka SET. ROl miZe byt upravena velikost. To
mCizete provést prostrednictvim "Resize ROI" panelu pomoci tladitek se SIPKOU. Pro nastroj
"Pattern Match" (rozpoznani vzoru) mdzete zménit velikost obou ROI, tak jak je uvedeno v textu

nahore:

Region of Interest (ROI)

Prohledavana oblast

Obr.5-4: Volba "Resize ROI" (zména velikosti ROI)

Poznamka

Pri vybéru vétsi ROl nebo prohledavané oblasti, potfebuje snimac vice ¢asu ke
zpracovani inspekce. Panel zmény velikosti ROI Vam ukazuije jak je velka aktualni ROI.
Toto umoznuje definovat optimalni velikost pro Vasi inspekci.
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5 Nastaveni inspekce

Pokud BASIC settings (zakladni nastaveni) byla vhodné nastavena a Vase ROl ma spravnou
velikost, mizeme pristoupit k vybéru Reference Image (referenéniho snimku).

5.3.3 Nastaveni Referencni snimek je "Master Image" (hlavni snimek) Vasi inspekce a je zakladem pro porovnani
referenéniho jakéhokoliv nového snimku pro nastroje jako Pattern Match (shoda vzoru) nebo OCV.
snimku

Pro ziskani nového referencniho snimku stisknéte tlacitko TEACH. Konfigurator ulozi referenéni
snimek a pak zobrazi ADJUST MODE (rezim nastaveni).

ﬂ Poznamka
Novy referencni snimek je nastaven automaticky po zméné velikosti/polohy ROl nebo
zakladniho nastaveni.

ﬂ Poznamka
Vzor ktery je vyhledavan nastroji Pattern Match (shoda vzoru) a Pattern Count
(pocitani vzoru) se také nastavuje stisknutim tladitka TEACH.

ROl velikost a poloha, zeleny Nazev aktualniho parametru
ramecek indikuje dobry vysledek

5.4 ADJUST the tool Pena O
parameters . Sp—
(Nastaveni ny

o Cioniecin Y S——
peram_etru i T
nastroje) ) T

| A WA
o || T U
o THADe i
o B5C THASH [+ '!.r;'-..rs
.M,.-l.rrx'u" -
P iy il
- TnicH it ——
- AtaTyd
JII': Vo bote [
L Eon ‘:Jr.-_h (B3
Fit e

Aktudlné nastavena
hodnota (pokud ma
parametr hodnotu) nebo
aktualné nastavena volba
(pokud parametr
umoznuje vybér z riiznych
moZznosti).

Strucny popis
aktualniho parametru

Vypoditana hodnota

Obr.5-5: Priklad pouZiti nastroje Adjust na néstroji "Kontrast"

Kazdy nastroj ma urdity soubor parametrd (viz. kapitola 7 pro vice informaci). ADJUST MODE
umoznuje zmeénu téchto parametrd, tak jak je potfeba pro vytvoreni nejspolehlivéjsi inspekce.
Ramecek ROl na snimku a stavova liSta na pravé strané zobrazuji vyhodnoceni nastroje s
aktualnimi parametry:

— Zelena indikuje: OK;

— Cervena indikuje: NOK

Pri zménach nastaveni parametru se stav nastroje miize zménit.

Vas nastroj zobrazuje aktudlni hodnotu 81. Parametr "Expected" (pfedpoklad) je nastaven na 78

- stav nastroje je OK. Pokud zvySime parametr "Expected" na vice nez 81 stav nastroje se zmeni
Priklad na NOK.

Kazdy nastroj ma vlastni soubor parametr(, které mohou byt upraveny, vice informaci naleznete

v kapitole 7.

V (rezimu nastaveni) ADJUST Mode plni tlaCitka tyto funkce:

B www.balluff.cz BALLUFF
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5 Nastaveni inspekce

5.5 Rezim MONITOR

22 | BALLUFF

Tlaéitko Funkce

< SIPKA Navigace zpét k poslednimu parametru

> SIPKA Navigace vpred k dalSimu parametru

A SIPKA ZvétSeni hodnoty parametru nebo zména volby parametru
\V SIPKA Zmenseni hodnoty parametru nebo zmeéna volby parametru
SET Navigace vpred k dalSimu parametru

TEACH UloZeni zmén a navrat do rezimu MONITOR

ESC Ukonc&eni zmén a navrat do rezimu SETUP

n Poznamka
Pro urychleni zadani parametru pfi zvySovani nebo snizovani hodnoty, pridrzte tlacitko
/A nebo V.

V rezimu "Monitor", je mozné kontrolovat zda inspekce pracuje spravné. Tento rezim umozniuje
pét rliznych moznosti sledovan.
Nasledujici seznam poskytuje popis téchto péti moznosti s instrukcemi jak je aktivovat.

Aktivace

Rezim

Popis

SIPKA DOLU

SIPKA NAHORU  Monitor inspekce

SIPKA VLEVO

SIPKA VPRAVO

Pouze snimek

Neuspésné
inspekce
ReZim priblizeni

Pokud je vybrana tato moznost, konfigurator zobrazi
cely snimek BVS bez dopliuijicich informaci.

Pri této moznosti konfigurator zobrazi:

— Snimek aktualné kontrolovaného prvku.

— Nazev pouzitého nastroje v inspekci (v pravém rohu
displeje).

— Polohu a velikost ROI.

— Vyhodnoceni aktualné kontrolovaného prvku (v
levém spodnim rohu).

Konfigurator pouze zobrazi FAILED (neuspesné)
inspekce v rezimu FAIL .

Pokud zvolite rezim ZOOM, displej zobrazi aktualni
snimek s 200% zvétsenim. Déle je zobrazen vysledek
inspekce a nazev pouzitého nastroje.

Zde se zobrazuji dva dalsi obdélniky v pravém hornim
rohu displeje. Vnitini zluté blikajici obdélnik indikuje
polohu zvétSené oblasti; vnéjsi modry obdélnik
reprezentuje cely snimek. Pouzijte tladitka se Sipkou
pro posunuti oblasti pfiblizeni uvnitf celého snimku.
Stisknéte ESC pro navrat k normalni velikosti.
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Aktivace Rezim Popis
TLACITKO SET  STATISTICKY Pokud si zvolite tento rezim, konfigurator Vam zobrazi
REZIM statistiky vysledkt inspekce.

Vice informaci naleznete v kapitole 7.

Brightness
Inspection Result
Score
Average score
Score MIH - MAX
Execution time {ms)
Average execution time (mMs)
Measurement Count
Failure [ % )

Na displeji se zobrazi tyto informace:

— Vysledek posledni inspekce.

— Skore posledni inspekce.

— Prdmérné skore v8ech kontrolovanych ¢asti.

— Minimalni a maximalni skére vSech &asti (skore
MIN-MAX).

— Doba vyhodnoceni (ms) posledni inspekce.

— Prlimérna doba vyhodnoceni (ms) vSech inspekci.

— Pocet kontrolovanych &asti (Measurement count).

— Pomeér selhani v (%).

Posuvny diagram zobrazuje skdre kontrolovanych

prvkl. Pomoci tlacitka se Sipkou < si mizete priblizit

pro lepsi analyzu stfidani kratkych dob - pomoci

tlaGitka > si mlzete oddalit zobrazeni pro sledovani

dlouhodobého trendu.

Stisknéte SET pro odchod ze statistického rezimu.

Stisknéte TEACH pro reset statistik.

Obr.5-6: Statisticky rezim - Priklad nastroje kontrast s nékolika netdspé&snymi inspekcemi

n Prosim uvédomte si, Ze reset statistiky nastane pokud:
— Trigger mode (rezim spouste),
— Output settings (nastaveni vystupu),
— aktualné zvoleny nastroj nebo

— zakladni nastaveni
jsou zmeneny.

Pokud jste v statistickém reZimu, reset provedete stisknutim tlacitka TEACH!

Pokud vyhodnoceni aktudlné nastavené inspekce nespliuje Vase pozadavky, je mozné se vratit
k pfedchozim konfiguracnim krokim stisknutim tlacitka ESC. Stisknéte ho jednou pro névrat do
menu ADJUST, stisknéte ho dvakrat pro navrat do menu SETUP.

Pokud jste spokojeni s vyhodnocenim inspekce, pokracujte ke Etvrtému a poslednimu
konfigura¢nimu kroku stisknutim tlacitka STATUS: LED "Monitor" se vypne a LED "System" se

rozsviti.

BALLUFF
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Nastaveni inspekce

SYSTEM Mode
(Rezim systém)

5.6.1.Nastaveni

vystupt
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Kdyz vstoupite do reZzimu SYSTEM, konfigurator zobrazi nasleduijici menu:
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Obr.5-7: Menu systém

Pro prvni nastaveni jsou zvlasté dlezité tfi nabidky:
—  Output (vystup)

— Trigger Mode (rezim spouste)

— LOAD/SAVE (nacteni/ulozeni)

Pro navrat do menu Monitor, stisknéte ESC.

Pred ulozenim inspekce na snimac¢, mdze byt nezbytné zménit nastaveni digitalnich vystupd.
Snimac¢ ma tfi nastavitelné digitalni vystupy, pro kazdy vystup mlZete nastavit pracovni rezim.
Menu také umoZznuje nastavit trvani pulsu (Duration) a ¢as zpozdéni vystupt (Delay). Tyto dva
parametry ovlivni vSechny vystupy. Vice informaci naleznete na dalsi strané.

Tlaéitko Funkce

< SIPKA Volba posun vievo

> SIPKA Volba posun vpravo

A SIPKA Volba posun nahoru

V SIPKA Volba posun dol{

SET Zména nastaveni vystupu na aktualné zvolenou volbu
TEACH Ulozeni zmén a navrat do SYSTEM MODE

ESC Ukonceni zmén a navrat do SYSTEM MODE

Pro navrat do menu "System" a ulozeni zmén stisknéte TEACH nebo pro navrat do menu
"SETUP" bez provedeni zmén stisknéte ESC.
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Output Settings
Output 1 [H ! Output 2 [l ! Output 3 [l !

o Part 3 ® Part Pazs ® Part
® Fart Fail ® Fart Fail ® Part Fail
o
® Enor & Enor
® Toogole

Cwration [ms] = Lewel Delay [m=]= 0

[——

Obr.5-8: Nastaveni vystupu (Output Settings)
Kazdému vystupu je mozné prifadit rlizné rezimy

Volba Rezim
Prvek prosel (OK) Vystup je "HIGH" pokud vysledek kontroly je OK, jinak je "LOW".
Prvek neprosel (NOK)  Vystup je HIGH pokud vyhodnoceni kontroly je "FAIL" (NOK), jinak je

"LOW".
Busy-Ready Vystup je "HIGH" (Busy) (zaneprazdnén) pokud snimac zpracovava
(Zaneprazdnény snimek, jinak je "LOW". Pokud je externi spoust pouzivana, vystup se
- Pripraveny) zmeni z "LOW" na "HIGH" jakmile pfijme platny spoustéci signal.
Error (Chyba) \lystup vzroste, pokud je vygenerovana chyba. (Napfiklad, pokud je

spusténa spoust, zatimco se zpracovava snimek.)

Toggle (Prepinac) Prepinac vystupu prepne stfidavé drovné na "HIGH" nebo "LOW" jakmile
je dostupné nové vyhodnoceni inspekce. Zde neni Zadna vazba na
vyhodnoceni inspekce.

Disable (Zakézany)  Vystup neni spojen s zadnou funkci a zlstava zakazany.

Standardni nastaveni téchto tif vystupd je:

— VYSTUP 1: Prvek prosel (OK)

— VYSTUP 2: Prvek neprogel (NOK)

- VYSTUP 3: Busy-Ready (Zaneprazdnény - Pripraveny)

Pro vybér pozadovaného rezimu pouzijte tladitka se SIPKOU a stisknéte tlagitko SET.

Kazdy vystup mize byt konfigurovany v NEGATIVE LOGIC (zaporné logice), coZ znamenad, 7e
funkéni logika je invertovana. Pro povoleni NEGATIVE LOGIC (zaporné logiky): pouzijte tlacitka se
SIPKOU pro prechod k zaskrtavacimu okénku s vyk¥iénikem (!) na pravé strané vystupu, a
stisknéte tlacitko SET.

Priklad Pojdme pouzit zapornou logiku na vystupu, ktery je nastaveny jako "Part OK" (prvek Ok). Nyni
tento vystup bude "LOW" dokud vyhodnoceni inspekce nebude OK; "HIGH" pokud vyhodnoceni
inspekce je NOK.

Nastaveni "Duration" (trvani pulsu) a "Delay" (zpozdéni).

Parametr Popis

Duration Udava trvani pulsu v milisekundach. Vstup si udrzuje svojf posledni hodnotu po celou
(Trvani dobu trvani pulsu. Standardné je trvani pulsu nastaveno na "Level" - coz oznacuje, ze
pulsu) vystup si udrzuje svoji roven dokud se vyhodnoceni inspekce nezmeéni. Pokud

nastavite hodnoty trvani pulsu kazdou jinou, vystupy si udrzuji svoje hodnoty po
nastaveny ¢as v milisekundach, po vyhodnoceni inspekce jsou dostupné.
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Parametr Popis

Delay Je Casovy Usek od spousté do podani vysledku inspekce na vystupy.
(Zpozdéni)  Pokud doba pro vyhodnoceni inspekce je kratsi nez nastavené zpozdéni

vystupu, vystupy budou aktivni pouze po uplynuti doby zpozdéni vystupu.

Pokud doba pro vyhodnoceni inspekce je delSi nez nastavené zpozdéni

vystupu, vystupy budou aktivni jakmile inspekce bude vyhodnocena. V

tomto pripadé ERROR (CHYBOVY) wysledek je také "HIGH" (*1"). Zpozdéni
vystupu tedy definuje minimalni dobu po které se dostavi vyhodnoceni na vystupy.

Tyto dva parametry mohou byt nastaveny pomoci LEVEHO/PRAVEHO tladitka se Sipkou.

n Poznamka

Zména trvani pulsu a zpozdéni vystupu ovliviiuje kazdy ze tii vystupU.

Prosim uijistéte se, ze soucCet zpozdéni sepnuti a trvani impulsu je vyrazné mensi nez ¢asovy
interval mezi dvéma kontrolovanymi objekty inspekce. Pokud porusite toto pravidlo, snimac je
neschopen poskytnout vyhodnoceni pro kazdy kontrolovany objekt.

Casovani Casovani wstupll si vysvétlime na nasledujicim piikladu:

vystupt -

Chcete testovat 4 soucasti (A-D).

Pouze dil C je NOK.

Dily jdou po sobé s asovym odstupem 2500 milisekund (ms), t.j. kazdych 2500 milisekund
(ms) by mél byt otestovan dalsi dil

Proces inspekce trva 500 ms (redlné ¢asy jsou kratsi).

Trvani pulsu je nastaveno na 1000 ms (resp. "Level" — Cervené grafy pro Vystup 1 a Vystup 3).
Zpozdéni vystupu je nastaveno na 0 ms.

\ystupy jsou pfifazeny nasledovné:

Vystup 1: Soucastka je OK;
Vystup 2: Toggle (pfepinad);
VWystup 3: Busy - Ready.

Z4dné vystupy nejsou invertované!

1
I‘d—ZEDD MillisECond §=——

Objects .

Trigger ﬂ

,:!

Signal

Output 1:
PartOK — |

] ® )
]

Qutput 2: I
Toggle ——1—I
P
Output 3:
Busy-Ready : :
. :
Milliseconds
Obr. 5-9: Diagram Gasovani vystupt
BALLUFF
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5.6.2 Prepinani rezimu
spousté

B www.balluff.cz

Nejprve se podivame blize na sekvenci signald, které jsou nezavislé na vyhodnoceni inspekce:

Trigger (spoust), Busy-Ready a Toggle (pfepinac):

1. Prlbéh sekvence signalll spousté "trigger" (nahofe v diagramu) pfijimany snimacem; vyhod-
noceni inspekce zacne s nabéznou hranou signalu.

2. Busy-Ready signal pfejde do urovné HIGH ("1") pro kazdou soucastku jakmile je pfijat signal
Spousts a vypnut, kdyZ Wstup 1 se zméni na LOW ("0"). Cervend sekvence ukazuje chovani
tohoto signalu pokud "level" je nastaven jako trvani pulsu: Busy-Ready signal klesne ihned
jakmile je zde vyhodnoceni aktualni inspekce.

3. Toggle signal prejde do urovné HIGH ("1") jakmile je dostupny vysledek inspekce SOU-
CASTKY A, a prejde do trovné LOW ("0") jakmile je dostupny vysledek inspekce SOU-
CASTKY B. Takto Toggle signal vzdy zméni svij stav jakmile je na Vstupu 1 vysledek dalsi
inspekce. Diky tomu je mozné od sebe rozlisit dveé po sobé jdouci inspekce dokonce i kdyz
maji stejny vysledek (stejnou Uroven) na Vystupu 1.

Je mnoho zptsobl jak nastavit vystupy v zavislosti na pozadavcich aplikace. Dva priklady nize

poskytuji vysvétleni o tom, jak se mize vyuzit pii programovani snimace trvani pulsu.

Jak reaguiji vystupy, které zavisi na vysledku inspekce (napf. soucastka OK, nebo vyhodnoceni
kontroly)?

Obecné: Pokud neni zpozdéni vystupu nastaveno nebo zpozdéni vystupu je mensi nez proces
inspekce, tyto vystupy jsou ihned sepnuty.

V diagramu si mUzete prohlédnout dva rfizné pripady:

Prlpad A) Trvani pulsu 1000 ms (Cerny graf). Vystup 1 prejde do Urovné HIGH ("1") jakmile je
SOUCASTKA (SOUCASTKA A a B) rozpoznana jako DOBRA. Poté co nastavené trvani pulsu
uplyne, vystup klesne opét na LOW ("0"). Pro SOUCASTKU C se stav neméni - vystup zUstava v
drovni LOW ("0") dokud nebude dostupné vyhodnoceni pro dobrou SOUCASTKU D.

Prlpad B) Trvani pulsu O ms (Cerveny graf) Vystup 1 prejde do Urovné HIGH ("1") jakmile je
SOUCASTKA A rozpoznana jako DOBRA, ale pak znovu neklesne na troveri LOW ("0"). Misto
toho si udrzuje svij stav. Potom SOUCASTKA B je také DOBRA a stav HIGH z(istava, dokud
wysledek pro SOUCASTKU C neni vyhodnocen. SOUCASTKA C je chybné - wstup prejde do
Urovné LOW a zlstava na této trovni LOW ("0"), dokud nebude dostupné vyhodnoceni pro
dobrou SOUCASTKU D.

V obou pfipadech tak spolehlivé urcite vysledek v PLC pomoci logickych operaci na Vystupu 1
se stavem vystupu Toggle.

Toto menu umoznuje prepinani rezimu spousté snimace.

Obecné signal spousté odstartuje proces inspekce. Pro BVS C signal spousté spusti
zdznam snimku a jeho zpracovani.

Irigner Mode

# Contmuous
W Hardware [Fisng adge)
| e—
9 Rising ocdige

Trigger ['FH'-,-' 0 ms

ap [ I

Obr.5-10: Menu "TRIGGER MODE" (reZim spousts)
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Tlaéitko Funkce

A SIPKA Volba posun o jedno nahoru

V SIPKA Volba posun o jedno dold

SET Prepinani rezimu spousté podle vybéru
TEACH UloZeni zmén a navrat do SYSTEM MODE
ESC Ukon&eni zmén a navrat do SYSTEM MODE

U BVS C mlzete vybirat ze 3 rezim0 spousté (trigger):

— Kontinualni (Standardné): Snima¢ zaznamenava snimky za nejvySsi mozné frekvence, bez
externi spousté (external trigger). BVS zachyti a zpracuje snimky bez prerusent.

— Hardware Rising (Vngjsi ndbézna hrana): Pouziva externi trigger signél. Novy snimek je
nahran jakmile je pfitomna nabézna hrana na pinu 8 (z 0 V na +24 V).

— Hardware Falling (VnéjSi sestupna hrana): Pouziva externi trigger signal. Novy snimek

— je nahran jakmile je pfitomna sestupna hrana na pinu 8 (z +24 Vna 0 V).

n Poznamka
Doporucujeme pourziti rezimu CONTINOUS (kontinualni) pouze béhem nastavovani
inspekce.

ﬂ Poznamka .
Pro kontrolu POHYBUJICICH se &asti se musi pouzit externi spoust (Hardware rising /
Hardware falling). Pouzijte zpozdéni spouste k zajisténi, Ze objekt bude v zorném poli
v momenté kdy snima& nahrava snimek.

Maly obrazek v levém spodnim rohu mlize byt pouzit pro vybér nejlepsino nastaveni zpozdéni
spoustg, jak to jen umoznuje monitoring nahraného snimku s aktualnim nastavenim. Pokuste se
umistit Vasi sou¢astku doprostied snimku zvySenim nebo snizenim aktualniho zpozdéni spouste.
Doporucujeme pouzit externi spoust, pokud snimac bude integrovan do strojniho zafizeni.

Trigger delay Zménou parametru zpozdéni spousté (trigger delay), mdzete zpozdit spusténi zaznamenavani
(Zpozdéni snimku a zpracovani az do 1000ms po obdrzeni externiho signalu spousté (trigger). Pouzijte
spousté) tento parametr k zajisténi, aby byl snimek zaznamenan teprve, kdyz objekt bude skutecné v

zorném poli. Externi trigger vzdy znamena, ze snimac je spustény elektrickym signalem, ktery
mdzZe byt vygenerovany napt. optoelektronickym snimacem.

n Poznamka
Doporucujeme, pokud poprvé kontrolujete rezimem Test, aby jste vyuZili kontinualni
spousténi (tzv. continuous trigger), ktery vam usnadni testovat nastroje a jejich
spravné nastaveni.

n Poznamka
Ujistéte se, ze soucet doby zpozdéni a doba trvani inspekce je vzdy znacné mensi
nez casovy Usek mezi dvéma kontrolovanymi objekty. Pokud porusite toto pravidlo,
snima¢ nebude schopen podat vyhodnoceni pro kazdy objekt.

5.6.3 Ulozeni inspekce  BVS C umoZfiuje uloZit soucasné 20 inspekci. Po vybéru ikony LOAD/SAVE v menu SYSTEM
na shimac pomoci tladitek se SIPKOU a stisknutim SET, toto menu umozriuje:
— Save an inspection (uloZenf inspekce) - pouzijte tuto moznost k ulozeni Vasi nové nebo
upravené inspekce.
— Load an inspection (nahrani inspekce) - nahraje ulozenou inspekci do snimace a aktivuje ji.
Pouziti napt. pokud potfebujete zkontrolovat jinou soucastku!
— Delete an inspection (odstranéni inspekce) - odstrani starou inspekci z Vaseho snimace.

Menu zobrazuje 20 pamétovych mist v rliznych barvach; kazda barva reprezentuje stav
aktualniho umisténi:
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5.7 Rychlé ulozeni

B www.balluff.cz

Load/Save

MW Current slar [ W Full slat

&8

Load Save

Obr.5-11: Menu Load/Save (nahrani/uloZeni)

Barva Popis

Bila Aktualné zvolené misto - vSechny Cinnosti jsou ovlivnény timto umisténim.
Zelena Prazdné misto - zadna ulozena inspekce
Zluta Zaplnéné misto - misto je vyuzité

Tlacitko Funkce

A SIPKA Volba posun nahoru

V SIPKA Volba posun dol¢

> SIPKA Volba posun vpravo

< SIPKA Volba posun vievo

SET Wbér pamétového mista

TEACH UloZeni zmén a navrat do SYSTEM MODE
ESC Ukon&eni zmeén a navrat do SYSTEM MODE

Pro uloZeni nastavené inspekce, zvolte umisténi pomoci tlacitek se SIPKOU a pak stisknéte
tlacitko SET pro potvrzeni vybéru. Potom posunte kurzor na SAVE, CLEAR, nebo LOAD a
stisknéte SET pro provedeni vybrané akce.

Po dokonceni téchto konfiguracnich procedur, uzivatel mdze:

— odpoajit konfigurator a pouzit snima¢ samostatné (rezim stand-alone);

— pouzit konfigurator pro nahled vyhodnoceni inspekce. Toto provedete tak, ze prejdete do
menu SYSTEM a stisknete tlacitko ESC pro navrat do menu rezimu Monitor a stisknete
tlacitko ESC pro navrat do rezimu Monitor.

Pokud mate nastavenou novou inspekci nebo pokud jste upravili
existujici v rezimu MONITOR, konfigurator zobrazuje preskrtnutou
ikonu diskety v pravém hornim rohu (viz obrazek).

Pokud Vase inspekce funguje tak jak ma, potom konfigurator nabizi
jednoduchou cestu jak ulozit inspekci.

Po stisknuti tlacitka TEACH konfigurator zobrazi menu "FAST Save
Menu" (menu rychlého ulozeni) a zobrazi vSechny zmény provedené do
aktualni inspekce.

BALLUFF
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Obr.5-12: Fast Save Menu ( menu rychlého ulozZeni)

Stisknutim tlaCitka TEACH podruhé, ulozite inspekci do zvoleného pamétového mista Vaseho
snimadce. Jinak stisknéte ESC pro navrat do menu rezimu MONITOR a stisknéte tladitko ESC pro

navrat do rezimu Monitor.

Inspekce je nyni uloZzena ve snimadi a bézi. Nyni mizete:
odpojit konfigurator a pouzit snima¢ samostatné (rezim stand-alone)
pouzit konfigurator v rezimu monitor a sledovat Vasi inspekci
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Zaklady

Rady pro pouziti
vhodného
osvétleni

Pouziti externiho
osvétleni
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Uspéch nebo selhani pii feSeni aplikaci asto zavisi na volbé vhodného osvétlent.

Svételné podminky jsou kritickym aspektem v kazdé Uloze strojového vidéni, proto byste jim méli
vénovat pozornost nejen pfi nastavovani, ale i béhem celého procesu inspekce.

Cilem této kapitoly je stru¢né popsat nékolik dilezitych rad o svételnych podminek, které
vyuzijete pfi feSeni mnoha typickych strojnich aplikaci za pouziti snimace BVS.

— Udrzujte konstantni osvétleni.

Intenzita osvétleni by se méla udrzovat konstantni jak jen to je mozné, vyhnete se tak zménam
okolniho osvétleni, osinéni sluncem nebo jinymi externimi svételnymi zdroji. Tyto zmény osvétleni
jsou nejbézngjsim zdrojem selhani inspekce. Potlatenim externich svételnych jeva mizZzete
zabranit témto selhanim. Neni vylou¢eno, Ze interni osvétleni senzoru nebude dost efektivni a
mélo by se pak zvazit pouZiti externiho osvétleni. Jako alternativni feseni se mdze pouzit panelti
nebo jakychkoliv fyzickych bariér k zastinéni oblasti inspekce.

— Udrzujte uniformni osvétleni.

Ujistéte se, Ze cela scéna prijima uniformni nasviceni z diivodu zabranéni vzniku svétlych
bodd nebo naopak stint. Mimoto se také ujistéte, ze vlastnosti které testujete disponuif
rozpoznatelnym kontrastem oproti jejich pozadi.

— Umistéte osvétleni na vhodné misto.

Nastavte nejvhodnéjsi moznou vzdalenost mezi svételnym zdrojem, snimacem a cilovym
objektem. Presvéddte se, ze svételny zdroj poskytuje vhodnou intenzitu jasu kvili zabranéni
svételného presyceni nékterych ploch snimané scény.

- Osvétleni lesklych povrcht

ZkuSebni testy prokazaly, Ze pfi snimani vysoce lesklych ploch je tfeba davat pozor na vhodné
umisténi snimace a pokud je to nutné, pouzit externi zdroj svétla pod jinym Uhlem pro
maximalizaci kontrastu mezi detekovanym objektem a pozadim. OdraZené svétlo totiz mize
zpUsobit svételnou saturaci nékterych oblasti snimané plochy. V téchto pfipadech je doporuéeno
pouzit externi svételny zdroj.

Pro dobré a spolehlivé vysledky pfi pouzivani snimace BVS je tfeba se pokusit udrzet intenzitu
svétla na konstantnich hodnotdach jak jen je to mozné. NejbéznéjSim zdrojem zmén intenzity
svétla je okolni svétlo, napt. denni svétlo nebo ostatni externi zdroje svétla. Zasadné
doporuéujeme mit expozicni Casy tak kratké jak jen je to mozné. SniZite tak vliv externich zdrojd
svétla.

Z nasich zkuSenosti vime, ze je tfeba pfidavného osvétleni, pokud pracovni vzdalenost je vetsi
nez 300 mm nebo objekty musi byt kontrolovany pouzitim zadniho nasviceni.

Zde jsou na vybér rizné typy osvétleni - prehled naleznete déle:

— Kruhova (prstencova) svétla
Metoda s mnoha aplikacnimi moznostmi.

Kruhova svétla mohou byt umistény blizko -

snimace, tak ze snimac snima skrz svétlo viz. ___.----""'F

obrazek. Kruhova svétla vytvareji ucinné o
bezstinové osvétleni s vysokou intenzitou. ” .
Vyhody: Kruhova svétla jsou vhodna pro Sirokou

Skalu pouziti. Poskytuji velmi intenzivni svétlo a L

proto mohou byt také pouzity ve vétsi pracovni

vzdalenosti. Svétlo na snimku je vystfedené. T

Nevyhody: Pokud pouzijete kruhové osvétleni na

velké plose, rohy snimk{ mohou byt tmavsi; nékdy mohou byt pixely v rozich snimkd az Cerné. S
vysoce odrazivymi objekty miiZe snimek obsahovat kruhovou reflexi odrazeného svétla.

BALLUFF
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— Bodova svétla

Tento typ svétla poskytuje osvétleni v
soustfedéné oblasti. Svétlo (obvykle oznaCované
jako bodoveé svétlo nebo paprsek svétla) je
umistén za snimacem a umoZznuje zvyraznéni
svétla na pozadovanych Castech objektu a
zpUsobi, Ze ostatni oblasti zaniknou ve tmé.
Vyhody: Coby bodové svétlo miize byt
umisténo oddélené od snimade, coZz umoznuje
zvyraznéni uréitych specifickych oblasti objektu.
Nevyhody: Je obtizné rovnhomeérné osvétleni
celého objektu.

- Zadni nasviceni = —
Osvétleni je umisténo za cilovym objektem, T
namifeno primo proti snimadi a vysledné obrysy e
mohou byt kontrolovany rozmérovymi a tvarovymi —_—
nastroji. Pokud je mozné pouzit zadni nasviceni, ——

dava se mu zpravidla pfednost.

Vyhody: Zadni osvétleni umoznuje potlacit rozdily
povrchovych vlastnosti objektu a je kontrolovan
pouze tvar soucasti. Usnadriuje kontrolu pramérd
kruhovych objektll. Zobrazuje pfitomnost nebo absenci otvord a jejich rozmeérovych vilastnosti.
Nevyhody: Nékdy je obtizné umistit zadni nasviceni za objekt. Podsvicena plocha musi byt vétsi
nez kontrolovana oblast.

Typické aplikace umoziiuji tfidéni objektl podle tvart nebo rozmérd, méreni vzdalenosti napt.

mezi vyvody Cipd, kontrolu otvor( v lisovanych dilech nebo odhalovani trhlin soucasti.
Balluff nabizi nasledujici externi svétla:
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7 Nastaveni ovladacich prvkt

7.1 Ovladaci prvky Ovladaci prvky hraji klicovou Ulohu v provedeni inspekce: pouzivaji se pro oviadani urcitych
inspekce atribut na potizenych snimcich. VioZzeni vhodnych ovladacich prvk{ do referenéniho snimku je
Ovladaci prvky vyuzivaji absolutni referencni systém s pocatkem umisténym v hornim levém rohu
pracovni oblasti.

Obr.7-1: Pocétek ovladacich prvki

Ovladaci prvky ROl mohou byt umistény a jejich velikost zménéna pomoci tladitek se Sipkou.

Ovladaci prvky Popis

Brightness (Jas)  Vypodita hodnotu jasu oblasti snimku.

Contrast Vypodita hodnotu kontrastu oblasti snimku.
(Kontrast)
ocv Ovéfuje, zda se naucené znaky nachazeji ve snimku.

Pattern Match Vyhledava nauceny vzor uvnitf prohledavané oblasti.
(Rozpoznani
vZoru)

Pattern Count Pocita pocet vzorl uvnitf prohledévané oblasti.
(Pocitani vzoru)

Position Ovlada polohu ¢asti ohrani¢eni ve snimku.
(Poloha)

Width MEéri vzdalenost mezi dvéma body v pixelech.
(Sitka)

Edge Count Pocita hrany na objektu podél linie

EERNE BROR

(Pocitani hran)

Pokud nastavujete ovladaci prvky pro ovéreni néjaké vlastnosti, dosahnete téchto moznosti:

—  OK: aktudlni prvky odpovidaji ulozenému referenénimu snimku a nastavenym parametréim
ovladaciho prvku.

— NOK: alespon jedna vlastnost ovliddacich prvkd nebyla nalezena nebo neodpovida paramet-
ram.
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7 Nastaveni ovladacich prvkt

7.2 Volba vhodného
ovladaciho prvku

7.2.1 Ovladaci p
Jas

Pouziti
7.2.2 Ovladaci prv
Kontrast

Pouziti

Priklad

B www.balluff.cz

Pro vyfeseni Vasi aplikace, musite zvolit spravny ovladaci prvek, ktery nejlépe spini Vase
pozadavky.
Nasledujici text obsahuje stru¢né instrukce pro pouziti véech dostupnych nastrojd.

Nastroj pro kontrolu jasu vam umoznuje kontrolovat jas v ROI. Nastroj vypodita pramérnou
hodnotu jasu pixelll v procentech. Hodnota 0% odpovida ¢erné; hodnota 100% odpovida bilé.

Poznamka
Kontrola jasu nevykompenzuje polohu ofsetu.

Kontrola jasu mdze byt pouzita k ovéreni, jestli je urcity rys (prvek) piitomen nebo nepiitomen v
Gasti snimku zahrnuté do ROI ramecku. Priklady pouZiti kontroly jasu:

— Kontrola pfitomnosti svétlé etikety na tmavsi soucasti

— Odliseni tmavych objektt od svétlych

— Kontrola, zda je signalni lampa zapnuta nebo vypnuta a zda ma spravnou jasnost.

uvnitf nastaveného ramecku ROL.
Uvazujme réamecek ROl s 50 % Cernych pixell; ostatni pixely budou bilé: kontrast je 100 %;
pokud by ale vSechny pixely meély shodny odstin Sedé, konstrast bude 0 %.

Poznamka
Kontrola kontrastu nevykompenzuje polohu ofsetu ¢asti.

Kontrola kontrastu mize byt pouzita v nasledujicich aplikacich:

— Ovérovani pritomnosti a nepfitomnosti viastnosti uvnitf ramecku ROI (napt. Stitku nebo
O-krouzku)

— Kontrola kompletnosti: ovéreni, zda sestaveny objekt obsahuje vSechny pozadované &asti

— Kontrola hladiny kapaliny v prdhlednych lahvich - se zadnim nasvicenim.

Chcete kontrolovat zde je potisk viozen do vicka. Potisk je zeleny (jevi se jako tmavée Sedy, kdyz
je osvétlen Cervenym svétlem a vnitfek vypada bile). Kdyz je potisk vioZen, vysledny kontrast je
vysoky; pokud potisk chybi, vysledny kontrast je nizky.

Obr. 7-2a zobrazuje spravnou ¢ast s potiskem, Obr. 7-2b a zobrazuje Spatnou &ast bez potisku.

[—

Obr. 7-2a Kontrola pfitomnosti potisku OK Obr. 7-2b Kontrola pritomnosti potisku: NOK

BALLUFF
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7 Nastaveni ovladacich prvkt

7.2.3 Optické
ovéreni
znaku

Flal

Pouziti

Priklad

7.2.4 Ovladaci prv
Shoda vzoru

Pouziti

Priklad

BALLUFF

OCV (Optické ovéreni znaku) kontrola umoihvuje zkontrolovat, zda otisk (znaky) jsou na objektu
identické s naucenym vzorem. Neumoznuje CTENI textu mimo otisk - jedna se pouze o kontrolu
fetézce, zda je identicky s referen¢nim vzorem.

ﬂ Poznamka o
OCV kontrola pouziva REFERENCNI snimek jako zéklad pro ovéfovani. Novy
referencni snimek mUze byt nastaven, pokud stisknete tlacitko TEACH v menu
SETUPR. Prosim berte na védomi, ze systém snima referencni snimek automaticky po
zméné polohy nebo velikosti ROI.

Mozna pouziti:

— PFitomnost nebo absence otisku

— Oveéreni rozdéleni kddu

— Ovéfeni otisku EAN Cisla pod ¢arovym kddem

— Qvéfeni, Ze se pouzivaji pouze Casti se spravnym typem kodu

Zde pouzivame OCV ke kontrole typu kddu na etiketé. Typ kodu pro aktualni ¢asti ma byt
53231560 - vSechny ¢asti s odliSnym nebo Spatnym typovym kdédem budou odmitnuty OCV
kontrolou.

U7 ssis|d 201040 Wl [Zsa|d 10

Obr.7-3a Cast oznadena spravnym typem kédu Obr.7-3b Typovy kéd je na ¢asti poskozen nebo
Gastecné vytisten!

Tento néastroj mlze byt pouZit pro kontrolu zda urcita viastnost (napf. stitek nebo znacka) je
pfitomna a zda se vlastnostmi podoba referenénimu snimku.

Kontrola rozpoznani vzoru vyhledava nauceny vzor uvniti definované vyhledavaci oblasti.

V tomto sméru je mozné zjistit horizontalni pfeklady a nebo posunuti objektu uvnitf oblasti
inspekce.

ﬂ Poznamka
Porovnani shody se vzorem m(ize kompenzovat horizontalni nebo vertikaini posunuti
objektu uvnit jeho oblasti hledani (zobrazeno vnéj$im obdélnikem této kontroly). Mdze
také kompenzovat rotaci objektu; maximalné vSak do 5° - 10°.

Shoda vzoru miize byt vyuZita v nasleduijicich aplikacich:

— P¥i ovérovani kompletnosti objektl (napf. etiketovani nebo znaceni)

— P¥i kontrole pfitomnosti/nepiitomnosti objektd

— P¥i kontrole orientace diléi napf. vzor je pritomen na spodni strané nebo na vrchni strang dilu.

Kontrola orientace natoceni Samponové lahvicky. Predevsim by mélo byt zkontrolovano, zda
uzavér lahviCky je na pfedni strané nebo ne. K feSeni tohoto pfikladu byl pouZzit oviadaci prvek
rozpoznani vzoru. Obr. 7-4a zobrazuje Uspeésnou inspekci, Obr. 7-4b zobrazuje Spatnou orientaci
dilu.
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7.2.5 Pocitani
vzoru

Pouziti

7.2.6 Ovladaci prvek

Poloha

Pouziti

Priklad

B www.balluff.cz

Obr.7-4a: Uzavér Samponove lahvicky: OK Obr.7-4b: Uzaver Samponoveé lahvicky: NOK

Nastroj poditani vzoru POCITA jak Gasto se vyskytne naudeny vzor (napf.: etiketa, pilulka nebo
Sroub) uvnitf vyhledavané oblasti. VSechny vzory, které odpovidaji nau¢enému vzoru s
podobnosti vétsi nez je stanovena parametrem "Expected" bude zapodten a zobrazen.
Pokud spocitany pocet je VySSi nez stanovené minimum A nizsi nez stanovené maximum,
vysledek nastroje bude OK; jinak NOK.

ﬂ Poznamka
Pocitani vzoru mize kompenzovat horizontalni nebo vertikaini posunuti
objektu uvnitt jeho oblasti hledani (zobrazeno vnéjsim obdélnikem této kontroly). Mdze
také kompenzovat rotaci objektu; maximalné vSak do 5° - 10°. Prohledavana oblast
by méla byt osvétlena jako homogenni, jak jen to je mozné.

— Kontrola spravného poctu praskd v balent.
— Pocitani poctu Sroubl pritomnych na Vasem cilovém objektu.
— Qvaéreni, ze na snimku je spravny pocet objektd podobnych nau¢enému vzoru.

Nastroj poloha vyhledava umisténi prvni hrany (pfechodu) mezi:

— svétlou a tmavou oblasti (White to Black)

—tmavou a sveétlou oblasti (Black to White)

v aktualnim snimku. Pokud se umisténi nachazi mezi nastavenymi limity, pak kontrola vrati
vyhodnoceni: OK, jinak: NOK.

ﬂ Poznamka
Kontrola polohy nekompenzuje polohu ofsetu. Najde prvni hranu ve vybraném sméru
a oveli zda tato poloha je uvniti stanovenych hranic!

Pouzijte kontrolu polohy, pokud chcete kontrolovat umisténi prvku (dilu) s ohledem na hranice

snimku nebo (dohromady s lokétorem) s ohledem na jiné prvky. Kontrolu polohy mizete vyuZzit v

nasledujicich aplikacich:

— Kontrola hladiny zasobniku. Pokud hladina neni mensi nez nastavené minimum nebo maxi-
mum, vysledek vyhodnoceni bude OK.

— Kontrola spravného umisténi dilu - viz. nasleduijici priklad dole.

— Kontrola zda je uzavér dokonale zavreny.

Kontrola spravného umisténi nasadky na lahviéce. VioZime lokator "Kontroly polohy" do snimku.
Potom zménime hodnotu MAXIMA tak, ze nespravné umisténi nasadky bude mit ve vyhodnoceni
hodnotu vétsi nez je pripustné MAXIMUM. Pokud aktudlni hodnota je vétsi nez maximalni
hodnota, nasadka je umisténa NOK.

Obr.7-5a zobrazuje spravné umisténi nasadky; Obr.7-5b zobrazuje Spatné umisténi nasadky.

BALLUFF
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Obr.7-5a: Kontrola polohy nasadky lahve s kapalinou:  Obr.7-5b: Kontrola polohy nasadky lahve s kapalinou:
OK NOK

Minimum a Maximum polohy hrany m{ze byt specifikovano pomoci oviddaciho prvku poloha.
7.2.7 Ovladaci prvek
Sitka ! Tento ovladaci prvek umoziuje méfit vzdalenost mezi dvéma body. Tento néstroj mizete pouzit
kdykoli chcete méfit vzdalenost v pixelech mezi dvéma okraji objektu nebo ¢asti. Minimalni a

maximalni hranice "Site" mUZe inspekci vyhodnotit jako OK nebo NOK.

ﬂ Poznamka
Tento nastroj miiZe byt také pouzit pro méreni vysky! Nastroj "Sife" nekompenzuje
polohu ofsetu ¢asti. Pokud je ¢ast posunuta mimo ROI, kontrola jesté stale zkousi
zmeérit vzdalenost mezi dvéma hranamil.

Pouziti Mozné pourziti:
— Kontrola spravné velikosti ¢asti napf.: Siftka ocelového pasu
— Kontrola upevnéni vicka;
—  Kontrola praméru Sroubt, O-krouzk{ atd.

Example Velikost O-krouzkd je tfeba zkontrolovat, aby se zajistilo, ze pouze spravné krouzky jsou
pouzivany ve vyrobeg.
Obr.7-6a zobrazuje O-krouzek o spravné velikosti, zatimco Obr. 7-6b zobrazuje O-krouzek s
mensim vnitfnim prdmérem, vyhodnoceni inspekce je NOK.

Obr.7-6a: O-krouzek o spravné velikosti Obr.7-6b: O-krouzek s mensim vnitfnim primérem!
7.2.8 Ovladaci prvek "Pocitani hran" podita pocet prechodd s vysokym rozdilem jasu (takzvané hran) uvnit?
Pocéitani hran ROI. VWhodnoceni je OK, pokud uréeny pocet hran se nachazi mezi MINIMEM a
. MAXIMEM.

ﬂ Poznamka
Pouze hrany v horizontalnim nebo vertikalnim sméru mohou byt spocitany. Hrany
natocené pod néjakym uhlem nemohou byt spodcitany.

Mozné pourziti:
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Priklad

7.3 Vybéra
polohovani

7.3.1 Vybér nastroje

B www.balluff.cz

— Ke kontrole pritomnosti dér, vyvrtd, zavitd nebo ozubeni
— Ke kontrola pritomnosti $krdbanct, ryh na povrchu
— K poditani prvkd napf.: praskd v balent.

Pouzijeme ovladaci prvek "pocitani hran" k ovéreni, zda baleni obsahuje vSechny pilulky. Obrazek

7-7a zobrazuje, Ze vSech Sest pilulek je v fadé zkontrolovano, obrazek 7-7b zobrazuje fadu s

chybéjici pilulkou.

Obr.7-7a: Detekovano spravné mnozstvi pilulek

Vision Tool

Width

Obr.7-7b: Detekovana chybégjici pilulka!

[——
%
Cioanipi
T s
v 51
& i =
- & "
Faaa Viorws T
‘ ‘ e TRAD T 3
cwsc TEACH B
L} 1
depess
Pattern match L
s
Wit Lhoruars WA

Pattern count

Edge Count

Obr.7-8: Menu CONTROLS (Ovladaci prvky) - Vybér oviadaciho prvku

Whbér ovladaciho prvku pro inspekci pomoci menu CONTROLS.
MdZete si vybrat z téchto ovladacich prvk{ (nastrojd):

Ovladaci prvek

Popis

Rozpoznani
vzoru

Poditani
VZOoru

ocVv

Poloha

Sitka
Pocitani hran
Kontrast

Jas

B0EEEE G

PouZijte tladitko se SIPKOU pro wbér ovlddaciho prvku, kterého chcete pouZit v inspekci, potom

Vyhledava nauceny vzor uvnitf prohledavané oblasti.

Podita pocet vzord uvnitt prohleddvané oblasti.

Ovéruje, zda se naucené znaky nachazeji ve snimku.

Ovlada polohu ¢asti ohraniceni ve snimku.

Mefi vzdalenost mezi dvéma body v pixelech.

Pocita hrany na objektu podél linie

Vypocita hodnotu kontrastu oblasti snimku.

Vypocita hodnotu jasu oblasti snimku.

BALLUFF
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stisknéte SET. BVS Konfigurator nyni zobrazuje menu "SETUP" - viz. dalSi obrazek.

P 00
Setup E L& 4 )
; -
[ — -
i 4 e [P
) [ T
THacw-#5 T
bl TARLE
.ﬁ;.-\l -
F\rr-v\ BT
T E -
'_‘-“‘-"‘ PP, il
R e A
Controls
Obr.7-9: Menu Setup - priklad: vybér oviadaciho prvku "Pocitani hran", volba "Move ROI" (posun ROI)
7.3.2 Umisténi Kazdy typ ovladacich prvkl je zalozen na definovani "oblasti zajmu" (ROI), ktera je ¢asti snimku
nastroje na které se pracuje. To znamena, ze uzivatel musi definovat oblast, ktera je urCena pro inspekci.

ROI mize byt presunuta pomoci "MOVE ROI" panelu pouzitim tlagitek se SIPKOU.

Pro nastroj "Pattern Match" (rozpoznani vzoru) jsou zde dvé odlisné ROI, které musi byt
nastavené: Jedna je pro vzor, ktery bude vyhledavany a dalsi je pro prohledavanou oblast.
Uzivatel mlze prepinat mezi prvni a druhou ROl jednoduse stisknutim tlacitka SET.

ROI mUze byt upravena velikost. To mUzZete provést prostrednictvim "Resize ROI" panelu pomoci
tladitek se SIPKOU. Pro néstroj "Pattern Match" (rozpoznani vzoru) mdzete zménit velikost obou
RO, tak jak je uvedeno v textu nahore.

- Periterm lbeteh WELTIEICE  Region of Interest (ROI)

Prohledavana oblast

Obr.7-10: Volba "Resize ROI" (zména velikosti ROI)
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7.4 Parametry

ovladaciho prvku

7.4.1 Jas
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Tato kapitola poda detailni popis oviadacich prvkd (nastrojd) BVS C.

Ke kazdému nastroji podame tyto informace:

— kratkou definici, co nastroj déla

— seznam nastavitelnych parametr(i

— priklad jak pouZivat tento nastroj

Parametry nastroje mohou byt pouze parametrizovany v menu ADJUST, jak ukazuje dalsi obrazek.
ROI velikost a poloha Nazev aktudlniho parametru

Aktualné
nastavena

hodnota (pokud

ma parametr

hodnotu) nebo

aktualné

nastavena volba
(pokud parametr
umoznuje vybér

z rGiznych
moznosti).

Kratky popis

aktualniho
parametru/

Vypocitana hodnota

Obr.7-11: Pfiklad pouziti nastroje Adjust na nastroji "Kontrast"

Ve stejnou dobu je zobrazovan pouze jeden parametr.
V rezimu ADJUST maji tlaCitka nasleduijici funkce:

Tlacitko Funkce
< SIPKA Navigace zpét k poslednimu parametru
> SIPKA Navigace vpred k dalSimu parametru
A SIPKA Zvétseni hodnoty parametru nebo zmeéna volby parametru
V SIPKA Zmenseni hodnoty parametru nebo zmeéna volby parametru
SET Navigace vpred k dalSimu parametru
TEACH Ulozeni zmén a navrat do rezimu MONITOR
ESC Ukon&eni zmén a navrat do rezimu SETUP
Poznamka
Pro urychleni zadani parametru pfi zvySovani nebo snizovani hodnoty, pridrzte tlacitko
/A nebo V.

Jakmile je nastaveni dokonc¢eno, je mozné pristoupit k dalSimu kroku stisknutim tlacitka STATUS.
LED signalizujici préibéh nastaveni "Adjust" zhasne a rozsviti se LED signalizujici funkci "Monitor".

Ovladaci prvek "Brightness" (Jas) vypocita priimérnou hodnotu intenzity svétla od 0% do 100%
uvnitf zvolené oblasti (ROI - Region Of Interest). (0% se rovna ¢erné a 100% se rovna bilé).

Parametry Popis

Minimum VWhodnoceni je OK, pokud aktualni hodnota lezi mezi minimem a maximem.
& Vyhodnoceni je NOK, pokud aktudlni hodnota je mensi nez minimalni

Maximum hodnota nebo veétsi nez maximalni hodnota. Standardni hodnota pro

minimum je 50%; standardni hodnota pro maximum je 100%.
Aktualni hodnota = Minimum A aktualni hodnota < Maximum = OK
Aktualni hodnota < Minimum NEBO aktuaini hodnota > Maximum = NOK
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Poznamky k pouziti:

1. Kontrola jasu vypocita jas prvku v ROI. Jas zavisi pfedevsim na materialu povrchu a stejné
tak mnozstvi svétla odrazeného od prvku. Prosim, berte v Gvahu, Ze okolni svétlo mdze mit
velky vliv na vyhodnoceni. Pokud pouzivate "Brightness" (JAS), doporuCujeme zastinit prvek,
aby vypodet nebyl ovlivnén dopadajicim okolnim svétlem.

2. "Brightness" (JAS) nemUze vykompenzovat posun umisténi prvku. Pokud se umisténi prvku
mdZe posunout uvnitf zorného pole snimace, musite pouzit nastroj lokétor.

7.4.2 Kontrast Nastroj "Contrast" (kontrast) vypocita maximalni rozdil mezi nejsvétlejSimi a nejtmavsimi pixely
m uvnitf vybrané oblasti (ROI - Region Of Interest) a vyjadfi tuto hodnotu v procentech.
Napfiklad prave bilé a ¢erné pixely v ROI by vytvofily rozdil o hodnoté 100%.

Parametry Popis
Minimum Vyhodnoceni je OK, pokud aktualni hodnota lezi mezi minimem a
& maximem.
Maximum Vyhodnoceni je NOK, pokud aktudlni hodnota je mensi nez minimalni

hodnota nebo vétsi neZz maximalni hodnota.

Standardni hodnota pro minimum je 50%; standardni hodnota pro
maximum je 100%.

Aktualni hodnota = Minimum A aktualni hodnota < Maximum = OK
Aktualni hodnota < Minimum NEBO aktualni hodnota > Maximum = NOK

Sensitivity Toto modifikuje kontrastni citlivost snimace. V praxi to znamena, pokud je
(Citlivost) parametr citlivosti zvétSen, vypocitana hodnota kontrastu se také zvéetsi.

Poznamka k pouziti:
1. "Contrast" (Kontrast) nemUZe vykompenzovat posun umisténi prvku.

7.4.3 Optické i OCV (Optickeé ovéreni znaku) kontrola umoihvuje zkontrolovat, zda otisk (znaky) jsou na objektu
ovéreni identické s nau¢enym vzorem. Neumoznuje CTENI textu mimo otisk - jedna se pouze o kontrolu
znaku fetézce, zda je identicky s referen¢nim vzorem.

ﬂ Poznamka o
OCV kontrola pouziva REFERENCNI snimek jako zéklad pro ovéfovani. Novy
referencni snimek mUze byt nastaven, pokud stisknete tlacitko TEACH v menu
SETUPR. Prosim berte na védomi, ze systém snima referencni snimek automaticky po
zmeéné polohy nebo velikosti ROI.

Stisknutim tlacitka TEACH postoupite o krok vpred do reZzimu nastaveni. Pokud nejste spokojeni
s aktudlnimi vysledky, mizete znovu upravit referenéni snimek stladenim tlacitka ESC a vrétit se
zpét do rezimu SETUPR.

Nastroj OCV ma tyto parametry:

Parametr Popis

Expected Tento parametr definuje hraniéni hodnotu v procentech pro vysledné

(Pfedpoklad)  vyhodnoceni. Pokud aktuélni vyhodnoceni OCV je hodnota mensi nez zadana
predpokladana hodnota, nastroj bude vyhodnocen jako NOK jinak bude
vyhodnocen jako OK.

Font size Pomoci FONT SIZE nastavite minimalni velikost znakd, které maji byt ovéreny.
(Velikost ZvétSenim hodnoty velikosti pisma je mozné vyloucit malé znaky z ovérovani.
pisma)
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Parametr

Popis

Pinning

Threshold
type (Typ
hraniéni
hodnoty)

Contrast
(Kontrast)

Parametr “Pinning” je uZite¢ny pokud se kontrolovany znak sklada z bodd.

Casto jsou znaky wytisténé s pouzitim jehlikové tiskdrny a tak jsou vytvorené

pomoci tisténych bodd.

Moznosti jsou:

— Zadny Pinning: Pouzijte moznost "Zadny Pinning" pokud znaky vypadaiji jako
by se neskladaly z bodU viz. priklad:

Thm a nsienEsE)

01/03/07 E
6L2497 *

— Stfedni Pinning: Pouzijte moznost "Stfedni Pinning" pro jemné te¢kované
znaky, tak jak zobrazuje tento priklad:
= Pt

i
Lo EOS o2 =Z=ZOoO1E

— Velky Pinning: PouZiite moznost "Velky Pinning" pro hrubé teckované znaky
tak, jak zobrazuje tento priklad:

o117 | s
T ot § S ™ ™ S S ™

[ .

OCV vyuZiva binarizaci hraniéni hodnoty pro detekci znakd. Zménou tohoto
parametru ovlivnite, které pixely budou rozpoznany jako ¢ast znaku, a které
pixely budou rozpoznany jako pozadi. Vybrat si miZete ze dvou moznosti:
manualné (standardné) nebo automaticky.

— “Manual” umoZnuje nastaveni hodnoty ze stupnice statické Sedé jako hra-
ni¢ni hodnoty a umoznuje rychlou detekci znakd. PouZijte “Manual” pokud
Vas Vision Sensor je dobre stinény proti okolnimu osvétleni, pokud osvétleni
prvku je homogenni, zlstava konstantni béhem vSech inspekci a kontrast
mezi znaky a pozadim se nemeén.

— “Automatic” umoznuje zlepsit flexibilitu OCV. Méli byste pouzit “Automatic”
pokud se mohou ménit svételné podminky kontrolovaného prvku nebo
pokud jsou nehomogenni.

Parametr kontrast je pouZzitelny pouze pokud je typ hraniéni hodnoty nastaven
na AUTOMATIC! Tento parametr definuje minimalni kontrast mezi znaky a
pozadim potfebnym pro dobrou ¢ast. Pouzitim stfedniho a nizkého kontrastu
mUzete zvysit spolehlivost OCV, pokud je napiiklad znak rozmazany nebo v
situacich, kde je nizky kontrast jako napriklad orazitkované znaky na kovovych
Castech

Priklady:

05 03 09 an
E0zo1s188

Nizky kontrast Stredni kontrast Vysoky kontrast
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Parametr Popis

Manual Pouze pokud je typ hrani¢ni hodnoty nastaveny na manual.

threshold Nastavte hrani¢ni hodnotu pro Uroven Sedé pouzivané pro binarizaci snimku.
(manualnf MUzete nastavit jakoukoliv hodnotu mezi O (coz je Eernd) nebo 255 (coz je bild).
nastaveni Doporudujeme nastavit hrani¢ni hodnotu na stfed, mezi prdmérnou hodnotu
hrani¢ni Sedé na pozadi a primérmné hodnoty Sedé znaku.

hodnoty) PouZijeme priklady snimkd z parametru kontrast. Znaky ve v8ech 3 piikladech

jsou Cerné (0).

Priklad vysokého kontrastu: pozadi je bilé (255), méli bychom nastavit hraniéni
hodnotu na 128.

Priklad stfedniho kontrastu: pozadi je na 128, méli bychom nastavit hrani¢ni
hodnotu na 64.

Priklad nizkého kontrastu: zde je hodnota pozadi priblizné 64, vhodna hodnota
pro hraniéni hodnotu bude 32.

Light type Parametr typ osvétleni je pouzitelny pouze pokud typ hraniéni hodnoty je

(typ nastaven na AUTOMATIC!

osvétleni) Tento parametr je uzitecny, pokud osvétleni prvku nebo viastniho pozadi neni
uniformni. Nastaveni “Uniform” je nastavené standardné.
"Uniform" kompenzuje nepatrné zmeny v Urovni osvétleni béhem Vaseho

procesu.

0503 D9 an
B0z s1E8

Pokud zvolite “Uniform”, OCV mUze kompenzovat zmény osvétleni, které jsou
zobrazeny na obrazcich nahore.

Pouzijte “Lateral” pokud Vase osvétlovaci podminky nejsou homogenni napf
kvili umisténi svételného zdroje pouze na levou nebo pravou stranu snimku jak
ukazuje obrazek dole:

050308
&

Priklad lateralniho osvétlent.

Pouziite “Up-down” pokud Vase osvétlovaci podminky nejsou homogenni napf
kvili umisténi svételného zdroje pouze na horni nebo spodni stranu snimku jak
ukazuje obrazek dole:

I d Priklad osvétleni Up/Down.
Pouziite “Varying” v extrémnich podminkach napf. pokud se osvétlovaci
podminky mohou nahle zménit nebo pokud méa pozadi rdizné drovné Sedé.

% 039g,,

@'ﬂ{l-im 61 E:

Poznamky k pouziti:

1. “OCV” nemUze kompenzovat polohu posunutého prvku nebo Casti.

2. OQCV pracuje standardné s MANUAL THRESHOLD. Pokud se jas na znacich méni viivem
okolniho osvétleni, vyhodnoceni by mohlo selhat. Pokud pouzivate "OCV", doporuéujeme
zastinéni kontrolovaného prvku proti okolnimu osvétleni!

7.4.4 Pattern Nastroj "Pattern Match" vyhledava nauceny vzor uvnitf prohledavané oblasti; nejlepsi shody
Match E vzoru doséahneme zvyraznénim vzoru pomoci obdélniku s krizem.
(Shoda Po vlozeni tohoto nastroje do Vasi inspekce, uvidite dva obdélniky, jeden uvnitf druhého:

vzoru)

44 | BALLUFF



Navod k obsluze: Vision Sensor BVS-C

7 Nastaveni ovladacich prvku

Region of Interest (ROI)

Prohledavana oblast

Obr.7-12: Obrazovka shody vzoru (Pattern Match)

ﬂ Poznamka
Vhodné nastavte velikost prohledavané oblasti — vétsi oblast znamena delsi dobu pro

vyhodnoceni nastroje "Pattern Match". Prohledavana oblast mlze byt oviadana
néjakou ROI.

ROI néstroje "Pattern Match" mlze byt umistény pouze uvniti' prohledavané oblasti.

Béhem inspekce, nastroj bude vyhledavat vzor v ROI - pokud pohybujete se vzorem uvnitf
prohledavané oblasti bez zmény rotace, obdélnik s kfizem Vas bude nésledovat.

Obr.7-13: Obrazovka shody vzoru (Pattern Match) - pohyb se vzorem

Parametry Popis
Expected Hrani¢ni hodnota (Threshold) se pouziva pro vyhodnoceni vysledku. Ta
(Predpoklad) indikuje v jakém rozsahu se detekovana oblast v ROl musi shodovat se

vzorovym snimkem, aby byla povazovana za platnou. Pokud
vyhledavany vzor je mimo prohledavanou oblast, "Pattern Match" vrati

vyhodnoceni NOT OK.
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7.4.5 Pattern
Count

(Pocitani vzoru)

BALLUFF

Parametry Popis
Sensitivity Zménou citlivosti miZete ovlivnit jak velké rozdily mezi referenénim
(citlivost) vzorem a nalezenym vzorem ovlivni skute¢nou hodnotu. Pokud zvolite

nizsi hodnotu, méné ovlivnite drobnymi defekty jako povrchové
Skrabance skutecnou hodnotu.

Citlivost je standardné nastavena na 60% .

—Citlivost 100 %: Rozdily maji velky vliv na skute¢nou hodnotu.
—Citlivost 50 %: Rozdily maji stfedni vliv na skute¢nou hodnotu.
—Citlivost 0 %: Rozdily maji nizky vliv na skute¢nou hodnotu.

Poznamky k pouziti:

1. Vzor je vyhleddvany pouze UVNITR oblasti hledani - pokud leZi mimo oblast hledani (i kdyz
stéle uvnitf oblasti snimku snimace), vzor nebude nalezen.

2. Operacni doba nastroje "Pattern Match" velmi zavisi na velikosti ROl a oblasti hledani. Vétsi
oblast vyZaduje vice €asu. Proto doporucujeme nastavit ROl a oblast hledani tak malou jak je
to jen mozné.

Néstroj pogitani vzoru POCITA jak Gasto se vyskytne naugeny vzor (napf: etiketa, pilulka nebo
Sroub) uvniti vyhledavané oblasti. VSechny vzory, které odpovidaji nau¢enému vzoru s
podobnosti vétsi nez je stanovena parametrem "Expected" bude zapodten a zobrazen.
Pokud spoditany pocet je VySSi nez stanovené minimum A nizsi nez stanovené maximum,
vysledek nastroje bude OK; jinak NOK.

Po vioZeni tohoto nastroje do Vasi inspekce, uvidite dva obdélniky, jeden uvnitf druhého:

Controls

Obr.7-14: Obrazovka pocitani vzoru (Pattern Count)

ROI nastroje "Pattern Count" m{ze byt umistény pouze uvniti prohledévané oblasti.

n Poznamka
Vhodné nastavte velikost prohledavané oblasti — vétsi oblast znamena delSi dobu pro
vyhodnoceni néastroje "Pattern Match". Prohleddvana oblast mize byt oviddana
nejakou ROI.

Nastroj pocitani vzoru umoznuje kompenzovat horizontalni a vertikalni posunuti nau¢eného
vzoru, pokud svételné podminky jsou homogenni v celé prohledavané oblasti a pokud ma
snimek pouze malé natoceni. Prosim zménte parametr “Expected” pokud je to nutné pro
spravnou detekci posunutych vzord.
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7.4.6 Position
(Poloha)
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Parametry Popis
Expected Hrani¢ni hodnota (Threshold) se pouZiva pro vyhodnoceni vysledku. Ta
(Predpoklad) indikuje v jakém rozsahu se detekovana oblast v ROl musi shodovat se

vzorovym snimkem, aby byla povazovana za platnou. Pokud
vyhledavany vzor je mimo prohledavanou oblast, "Pattern Match" vrati
vyhodnoceni NOT OK.

Min. Count Vyhodnoceni je OK, pokud pocet nalezenych vzor( se nachazi mezi Min.
& Count (min. pocet) a Max.Count (max. pocet). Pokud nejsou nalezeny
Max. Count zadné vzory nebo aktualni poCet se nachazi mimo definované limity,

vyhodnoceni je NOK.

Pocet = Min.Count A pocet < Max.Count= OK

Pocet < Min.count nebo pocet > Max.Count = NOK
Standardné nastroj pouZziva jako minimum 1; maximum 100.

Poznamky k pouziti:

1. Vzor je vyhleddvany pouze UVNITR oblasti hledani - pokud lezi mimo oblast hledanf (i kdyz
stale uvnitf oblasti snimku snimace), vzor nebude nalezen.

2. Operacni doba nastroje "Pattern Match" velmi zavisi na velikosti ROI a oblasti hledani. V&tsi
oblast vyzaduje vice ¢asu. Proto doporucujeme nastavit ROl a oblast hledani tak malou jak je
to jen mozné.

Nastroj "Position" (poloha) snima horizontalni nebo vertikalni pfechody (hrany) uvnitf svého ROI.

n Poznamka
Hrana je definovana hranice mezi svétlou a tmavou oblasti ve snimku, napf. tmavy
Ctverec lezici na bilém pozadi bude mit 4 hrany od svétlé k tmavé

Poloha prvni hrany v ROI je uréena a porovnavana podle nastavené MINIMALNI a MAXIMALN/
hodnoty. Pokud detekovana poloha hrany lezi mezi stanovenymi minimalnimi a maximalnimi
hodnotami, vyhodnocenti je OK. Pokud #4dna hrana neni nalezena nebo poloha hrany NENI mezi
hrani¢nimi hodnotami, vyhodnoceni je NOK.

Nastroj detekuje hrany mezi:

— svétlou a tmavou oblasti (White to Black)

— tmavou a svétlou oblasti (Black to White)

v aktualnim snimku.

Ne kazdy rozdil mezi svétlou a tmavou oblasti bude rozpoznan jako hrana, protoze parametr
"Sensitivity" (citlivost) umoznuje zménu rozsahu detekovaného prechodu.

Adjust

hin P

Flinirmum piasition

Obr.7-15: Nastaveni nastroje polohy
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Parametry Popis

Predpokladana Minimalné zjistitelna poloha uvnitr ROI.

minimalni poloha

Predpokladana Maximalné zjistitelna poloha uvnitf ROI.

maximalni poloha

Citlivost Mensi citlivost - musi byt vétsi rozdily mezi svétlou a tmavou oblasti, aby
byla rozpoznana hrana.

Potlaceni Sumu Potlaceni Sumu umoznuje odfiltrovat mirné zmeény jasu, kdyz
vyhledavame

hrany. Cim vySSi nastavite potlaCeni Sumu, tim vétsi zména jasu bude
nezbytna pro lokalizaci hrany.

Typ hrany UrCuje typ hrany, ktery se bude ve snimku hledat. Moznosti vybéru jsou:
— White to Black: pouze prechody od bilé k ¢erné jsou rozpoznany;
— Black to White: pouze prechody od ¢erné k bilé jsou rozpoznany;
— Both (oba): oba prechody white-to-black a black-to-white jsou rozpoznany.
Prvni nalezeny prechod je wybran.
— Auto (automaticky): automatické rozpoznani hrany.

Smér — Zvolte zleva doprava pro detekci prvniho pfechodu ve sméru od

levého okraje ROI k pravému.

— Zvolte zprava doleva pro detekci prvniho pfechodu ve sméru od
pravého okraje ROI k levémul.

— Zvolte shora dolt pro detekci prvniho prechodu ve sméru od horniho
okraje ROI ke spodnimu.

— Zvolte ze spoda nahor{ pro detekci prvniho prechodu ve sméru od
spodniho okraje ROI k hornimu.

Poznamky k pouziti:

1. Nastroj "Position" nemdze vykompenzovat posun umisténi prvku. Pokud se umisténi prvku
mUze posunout uvnitf zorného pole snimace, musite pouZit nastroj lokator

2. Pokud poloha ZERO (0) bude detekovéna jako DOBRA, pak musite nastavit minimum na 0!

3. "Minimum" a "Maximum" se vzdy vztahuje k ROI. Nulovy bod je zavisly na zvoleném parame-
tru sméru, napriklad pokud zvolite smér zprava doleva nulovy bod bude na pravé strané.

4. Pokud néjaka hrana neni spravné rozpoznana ve snimku, prenastavte parametry "Typ hrany",
"Citlivost" nebo "Potlaceni Sumu'".

Priklad
Zde vyuZijeme nastroj "Position" (poloha) ke kontrole, zda nasadka je spravné viozena do
lahvicky.
Smér je v prikladu nastaven: “Left to Right" (zleva doprava). Spatna ¢ast ma mensi hodnotu nez
je nastavena hodnota minima.

Monitor

Result:

Obr.7-16a: Spravna poloha Obr.7-16b: Vzdalenost je kratka!
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Nastroj "Width" (Sitka) urCuje Sitku (vzdalenost) mezi dvéma horizontalnimi a vertikalnimi hranami
v pixelech ve svém ROI.
Nastroj Sitka mlze kontrolovat obé vzdalenosti (vnitfni a vnéjsi), standardné je nastroj nastaven

na vnéjsi.

VWyhodnoceni je OK, pokud aktudlné vypocitana Sitka je mezi aktualné nastavenym MINIMEM a
MAXIMEM; pokud nejsou nalezeny Zzadné hrany nebo pokud aktualni hodnoty nejsou mezi
dvéma definovanymi limity, vyhodnoceni bude NOK.

Feeulz O

Obr.7-17: Néstroj "Width" (§ika)

Parametry

Popis

Predpokladana
minimalni Sitka
Predpokladana
maximalni sirka
Sensitivity
(Citlivost)

Noise reject
(Potlaceni
Sumu)

Direction
(Smeér)

Measure type
(Typ méreni)

Variation type
(Typ hrany)

Minimalni §itka mezi hranami v ROI pro vyhodnoceni OK.
Maximalni Sitka mezi nalezenymi hranami v ROI pro vyhodnoceni OK.

VWSS citlivost - musi byt mensi rozdily mezi svétlou a tmavou oblasti, aby
byla rozpoznana hrana. VySSi citlivost bézné zplsobi, Ze budou detekovany
hrany s niz8im kontrastem, coz mize ovlivnit detekovanou Sitku.

Potlaceni Sumu umoziuje odfiltrovat mirné zmény jasu, kdyz vyhledavame
hrany. Cim vyS8i nastavite potlaceni Sumu, tim vétsi zména jasu bude
nezbytna pro lokalizaci hrany.

— Zvolte horizontdlng pro méfent &ifky objektu. Sitka je vzdalenost mezi
dvéma horizontalnimi hranami.

— Zvolte vertikalné pro méfeni vysky objektu. VySka je vzdalenost mezi
dvéma vertikalnimi hranami.

UrCuje jak nastroj vyhledava hrany. Moznosti jsou:
— Interné: Nastroj vyhledava od stfedu ROl smérem ven.
— Externé: Nastroj vyhledava z vnéjsku ROl smérem dovnitt.

UrCuje typ hrany, ktery se bude ve snimku hledat. Moznosti vybéru jsou:

— White to Black: pouze prechody od bilé k ¢erné jsou rozpoznany;

— Black to White: pouze prechody od ¢erné k bilé jsou rozpoznany;

— Both (oba): oba pfechody white-to-black a black-to-white jsou rozpoznany.
Prvni nalezeny prechod je wybran.

— Auto (automaticky): oba prechody white-to-black a black-to-white jsou rozpo-
znany. Pfechod s nejvétSim rozdilem hodnot urovné Sedeé je vybran.

BALLUFF
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Poznamky k pouziti:

1. Nastroj nemUze byt pouZivany jako nastroj pro méreni absolutnich hodnot napf. milimetrd
nebo centimetrd! V8echny hodnoty jsou zobrazeny v pixelech a nebyly kaliorovany, aby
odpovidaly znamé meéfici stupnici.

2. Nastroj "Width" nekompenzuje polohu posunuti prvku. Pokud je prvek posunut mimo ROI,
kontrola se stéle pokousi méfit vzdalenost mezi dvéma hranamil.

o

Od dvou nalezenych hran je tfeba urcit Sitku, minimalni chyba je nejméné + 2 pixely!
Pokud né&jaka hrana neni spravné rozpoznana ve snimku, pfenastavte parametry "Typ hrany",

"Citlivost" nebo "Potlaceni Sumu".

7.4.8 Edge Count Nastroj "Edge count" (pocitani hran) detekuje hrany bud” horizontalné nebo vertikalné ve svém

(Po&itani . ROl a pocita je.

hran) Pocet nalezenych hran v ROl je porovnavan s aktualné nastavenym MINIMEM a MAXIMEM,;
vyhodnoceni je OK, pokud pocet spocitanych hran je mezi definovanymi limity, jinak je
vyhodnoceni NOK.

Adjust

Obr.7-18: Nastaveni "Edge Count" (poditani hran)

Parametry

Popis

Predpoklad
minimalniho
poctu hran
Predpoklad
maximalniho
poctu hran
Sensitivity
(Citlivost)

Noise reject
(Potlaceni
Sumu)
Variation type
(Typ hran)
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Minimalni poCet hran nalezenych v ROI pro vyhodnoceni OK.

Maximalni pocCet hran nalezenych v ROI pro vyhodnceni OK.

VysSSi citlivost - nizsi rozdil mezi svétlymi a tmavymi oblastmi, jez by mély byt
vyhodnoceny jako hrany. VySSi citlivost bé&Zné zplisobi vySsi pocet
nalezenych hran uvnitf ROI.

Potlaceni Sumu umoznuje odfiltrovat mirné zmény jasu, kdyz vyhledavame
hrany. Cim vy88i nastavite potlaceni Sumu, tim vétsi zména jasu bude
nezbytna pro lokalizaci hrany.

UrCuje typ hrany, ktery se bude ve snimku hledat. Moznosti vybéru jsou:

— White to Black: pouze prechody od bilé k ¢erné jsou rozpoznany;

— Black to White: pouze prechody od ¢erné k bilé jsou rozpoznany;

— Both (oba): oba prechody white-to-black a black-to-white jsou rozpoznany. Prvni
nalezeny prechod je vybran.

— Auto (automaticky): oba prechody white-to-black a black-to-white jsou rozpo-
znany. Prechod s nejvétsim rozdilem hodnot drovné Sedé je vybran.



Navod k obsluze: Vision Sensor BVS-C

7 Nastaveni ovladacich prvkt

Priklad

B www.balluff.cz

Parametry Popis

Direction — Zvolte zleva doprava pro podéitani hran ve sméru od levého okraje ROI k
(Smér) pravému.
— Zvolte zprava doleva pro pocitani hran ve smeéru od pravého okraje ROl k
levému.
— Zvolte shora dolt pro poéitani hran ve sméru od horniho okraje ROl k
dolnimu.
— Zvolte zdola nahoru pro pocitani hran ve sméru od spodniho okraje ROl k
hornimu.

Poznamky k pouziti:

1.

Nastroj “Edge Count” (pocitani hran) neumoznuje kompenzovat polohu posunuti prvku.
Nastroj podita kazdou hranu, kterda odpovida zadanym parametrdim bez ohledu na to, zda je
spravny prvek v ROl nebo ne.

Napiiklad, kdyz provédite testovani povrehd, podet ZERO (0) jsou rozpoznany jako DOBRE,
potom musite nastavit minimum na 0!

Pokud néjaka hrana neni spravné rozpoznana ve snimku, prenastavte parametry "Typ hrany",
"Citlivost" nebo "Potlageni Sumu".

Zde kontrolujeme spravny pocet plastikovych lahvi.

Pouzijieme typ hrany Black to White (od ¢erné k bilé) a nizkou citlivost.

Predpoklad nalezeného minimalniho poctu hran byl nastaven na 3, inspekce na pravo je NOK,
protoze zde nebyly nalezeny tfi hrany.

Obr.7-19a: Spravny pocet hran Obr.7-19b: Pouze dvé lahvel!

BALLUFF
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8

Dodatec¢na nastaveni

8.2 Pristup do

8.2

8.3

8.4

8.5

dodateénych
nastaveni

Output (Vystup)

Trigger Mode
(Rezim spousté)

Load/Save
(Nahrani/
Ulozeni)

Inspektor selhani
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Konfigurator také nabizi mnoho dodatecnych nastaveni napfr.: moznost ochrany zafizeni heslem.
VSechny zde popsané pridavné funkce, mohou byt zpfistupnény prfes menu "Systém".

Popis jak nastavit Outputs (vystupy), Trigger Mode (reZim spoustg) a menu Load/Save (nahrani/
ulozeni), naleznete v kapitole 5.6.

=0or Info Input Config

Obr.8-1: Menu Systém

viz. kapitola Nastaveni vystup(l.

viz. kapitola Zmena rezimu spouste

viz. kapitola Ulozeni inspekce na snimac.

Inspektor selhani je nastroj, ktery dovoluje uZivateli znovu zobrazit snimky 10 netspésnych
inspekci. Snima¢ automaticky zaznamena snimky a vysledky nastroje, pokud inspekce selze.

n Poznamka
Pokud nastane 11. selhani, snimac prepiSe prvni vyhodnoceni; 12. selhani, prepise se
druhé vyhodnoceni, a tak dale, princip je zaloZzen na typu FIFO

Fail Inspector

Seznam ] Tool: Pattern Match

chybnych
inspekci. Detailni informace o
aktudlné zvolené
inspekci.

® Pattem b
® Pattem b m 0000

& Fattem | h oooo Expected value: §5

® Pattem b m 0000 0

® Pattemn katch

Obr.8-2: Inspektor selhani
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Nasleduijici tabulka poskytuje prehled funkci kazdého tladitka pfi pouziti inspektora selhani.

Tlacitko Funkce

A\ ARROW Posune nahoru jednu inspekci

\V ARROW Posune doll jednu inspekci

SET Zobrazi vysledek vybrané inspekce
ESC Navrat do systémového reZzimu

Inspektor selhani poskytuje tyto informace pro aktualné zvolenou inspekci:

Oznaceni Popis

Tool Nastroj pouzivany v inspekci.

ROI X Coord. Souradnice X horniho levého rohu ROI v pixelech. Nula je horni levy roh
snimku.

ROI'Y Coord. Souradnice Y horniho levého rohu ROI v pixelech. Nula je horni levy roh
snimku.

ROI width ROl sitka v pixelech

ROI height ROI vyska v pixelech

Expected value Aktualné nastavena EXPECTED (pfedpokladana) hodnota.
Measured value Hodnota vyhodnocena béhem aktualné nastavené inspekce.
Po jednom stisknuti SET, inspektor selhani zobrazi toto:

Snimek
neuspesné Nazev nastroje

inspekce s / pouZitého v
titulkem: inspekci.
Inspektor selhani

Cislo

vyhodnoceni

pod titulkem. Predpokladana
hodnota a hodnota
vyhodnocena

Poloha ROI. /V bé&hem této

inspekce (nalezenad)

Obr.8-3: Detailn informace o neldspésné inspekci
Pouzijte tlacitko levé a pravé Sipky k zobrazeni pfedchoziho nebo dalsiho snimku ulozeného na

seznamu. Stisknutim SET mzete skryt a zobrazit vSechny informace kromé ROI.
Stisknéte ESC pro navrat do seznamu neuspésnych inspekci.

BALLUFF
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Obr.8-4: Neuspésna inspekce - skryti popisk{
Po stisknuti SET pii zobrazeni snimku netispésné inspekce, mizete skryt popisky.

Je mozné si prochazet rlizné nelspésné inspekce pouzitim tlacitka pravé a levé Sipky.
Pro navrat do hlavniho menu inspektora selhani, stisknéte klavesu ESC.

8.6 Verze

BYS-C Version

Irmager vension:

BALLUFF

Obr.8-5: BVS-C obrazovka verze

Parametry Popis

Minimum Minimalni pocet hran bude nalezen v ROI pro vyhodnoceni OK.

Edges

Expected

Maximum Maximalni poCet hran bude nalezen v ROI pro vyhodnoceni OK.

Edges

Expected

Sensitivity VySSi citlivost znamena mensi rozdil mezi svétlou a tmavsi oblasti, ktera musi
(Citlivost) byt rozpoznana jako hrana. PFi vySSi citlivosti bude pfi vyhodnoceni nalezeno

veétSi mnozZstvi hran.

Noise reject Snizuje Vliv nepatrnych jasovych zmén ve snimku pfi detekovani hrany. Nejvyssi
(Potladeni Sumu) hodnota odpovida nejvySsimu jasu potfebnému pro rozpoznani hrany.

Firmware Zobrazuije verzi firmwaru pfipojeného snimace. Prehled vSech firmwarovych
Version verzi BVS-C naleznete v technickych datech.

54 | BALLUFF
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8.7 Input Config
(Changing ins-
pection)
(Konfigurace
vstupu - prepnuti
inspekce)

B www.balluff.cz

Parametry Popis

MAC Adress Zobrazuje MAC adresu snimade.
HW Revision Zobrazuje aktualni hardwarovou revizi snimace.

Silicon Zobrazuje aktualni hardwarovou revizi pouzivaného obrazového snimace.
Revision

Imager Version Zobrazuje pouzivany obrazovy snima¢ BVS-C

ﬂ Poznamka
Externi vystup spousté ma od HW revize 2.0 a vysSsi jinou Uroven!.
HW Revize < 2.0: signal na vystupu spousté je urovné TTL (LOW = QV; HIGH =5 V)
HW Revize = 2.0: signdl na vystupu spousté je urovne 24V (LOW = 0V; HIGH = 24V)

Ze softwarové verze fidiciho panelu je mozné zkontrolovat verzi integrovaného softwaru béziciho
na zafizeni. Pro navrat do systémového menu, stisknéte klavesu ESC.

Input pin setup

@ SELECT - NO feedback

o

@ SELECT - Ext. Teach only

® SELECT + Trigger - Binary feedback + Ext. Teach

Flinimum pulse duration: 12 m=s

I

Obr.8-6: Menu zmeéna inspekce

MUzete uloZit az 20 inspekci na BVS-E snimac¢. Nicméng, ve stejnou dobu mize byt spusténa

pouze jedna inspekce z 20.

Je mnoho zptsobl jak pfepnout aktudlni inspekai:

— Pokud je snimac pripojen ke konfiguratoru: Zvolte Menu System - Load/Save.

— Nyni zvolte inspekci, kterou chcete aktivovat pomoci tlaCitek se Sipkou, a pak stisknéte Set.
Zvolte ikonu "Load" a stisknéte opét Set. Nyni konfigurator nahraje vybranou inspekci a
aktivuije ji.

— Pokud je snimac pripojen k PLC, mlzete prepnout inspekci pres PLC pomoci digitalnich
vstupd.

Zde jsou 4 rlizné protokoly pro prepnuti inspekci vyuZivajici digitélni vstupy, definované takto:
1. Prepnuti BEZ zpétné vazby pomoci vstupu "SELECT"(standardné)

2. Prepnuti SE zpétnou vazbou pomoci vstupu"SELECT" a "TRIGGER"

3. Prepnuti SE zpétnou vazbou a external teaching pomoci vstupu "SELECT" a "TRIGGER"
4. External Teach pomoci vstupu "SELECT"

VSechny protokoly pouzivaji digitalni pulsy s minimalnim trvani pulsu nastavené pomoci
konfiguratoru.

Standardné je nastaveno trvani pulsu na 10 ms — maximalini trvani pulsu mdze byt 100ms.

ﬂ Poznamka o o 5
Hodnota nastavena pro MINIMALNI TRVANI PULSU musi byt vzdy KRATSI nez trvani
pulsu vyslaného z PLC.
Napt.: pokud trvani pulsu z PLC nemUze byt kratsi nez 90 ms, prosim nastavte 80 ms
pro minimalni trvani pulsu snimace

BALLUFF
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8.7.1 Inspection

change
WITHOUT
feedback
(Prepnuti
inspekce BEZ
zpétné vazby)

Prologue
(Prolog)

Inspectior}
number (Cislo
inspekce)

Priklad

BALLUFF
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n Poznamka
Balluff nabizi funkéni modul kompatibilni se Siemens S7 PLC . Ten vyuZijete pfi
prepinani inspekce podle Cisla protokolu 2 a 3. Prosim zkontrolujte naSe webové
stranky kvdli dostupnosti nebo se zeptejte na naSem servisu.

Prepnuti inspekce pomoci protokolu BEZ zpétné vazby je aktivovano standardné. K prepnuti
inspekci je pouze tfeba SELECT vstup (PIN 1).

ﬂ Poznamka o
Pokud snima¢ NEODPOVIDA na signdly odeslané z PLC pres vstup SELECT nebo
TRIGGER, pak zkontrolujte napajeni snimace. Musi existovat propojeni mezi
snimacem a PLC. Napajeci napéti musi byt stejné.

Protokol se sklada ze dvou &asti: "Prologu” umozni prepinani, a "inspection number" pro aktivaci
inspekce. Protokol se skladé z digitélnich pulst mezi 10 a 100 ms, nasledované pauzami stejné
délky (pulspauzai:1). Trvani pulsu musi odpovidat nastavenému minimalnimu trvani pulsu.

"Prolog" se sklada ze 3 pulst majicich stejné minimaini trvani pulsu, které jsou aplikované na
vstup SELECT. Prolog musi byt poslan béhem ¢asového okna t =1,9"6"t jinak
bude prepnuti zruseno.

Priklad: Predpokladejme, ze nastavené minimalni trvani pulsu je 40 ms. 3 pulsy a 3 pauzy musi
byt poslany pro prolog, tzn. prolog mdZe byt odeslan minimainé do 240 ms, a maximainé do 456
ms.

Prolog zabezpecuje inspekci proti nahodnému prepnuti nechténymi pulsy.

timeout pulse durationr

Po prologu nasleduje "Inspection number" je odeslan - minimalné 1 a maximalné 20 pulsy.
Vyhodnoceny jsou pouze pulsy, které jsou odeslané béhem Casového oknat, = =1,9*40"t
Po tomto ¢asovém okné dalsi proslé pulsy nejsou akceptovany na vstupu SELECT.

pulse

duration

Predpokladejme dobu cyklu vaseho PLC, t.j. dobu celého programu, Ze je pFiblizné 40 ms.
Potom nastavte trvani pulsu minimalné na 40 ms. Nyni jsou akceptovany vSechny pulsy, které
maji minimalni trvani pulsu 40 ms.

ﬂ Poznamka
MUzete zvolit minimalni trvani pulsu 10 ms; maximalni trvani pulsu 100 ms.
Cas samotného cyklu tvori z 50% &as pulsu a z 50% pauza, t.j. trvani pulsu musi byt
stejné jako trvani pauzy (Puls-Pauza = 1:1).
Vstup "SELECT" pro volbu inspekce je neaktivni béhem online pFipojeni k PC.

Nasleduijici snimek z digitalniho osciloskopu zobrazuje volbu inspekce €. 8 pomoci digitaliniho
vstupu, na ktery jsou posilany impulsy generované PLC. Oblast mezi Cervenymi hranicemi

(Carkované) zobrazuje pulsy prologu; zména z drovné "0" do Urovné "1" vymezuije jeden puls.
1

. i
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Oblast uvnitf modre oznacené oblasti (Carkovang) zobrazuje 8 pulsti pro volbu inspekce ¢&. 8.
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Poznamka
Pokud pocet pulst odeslanych uvnitf datového ramce je vétsi nez 20, pozadavek je
zamitnut. Podobné jako by se odeslalo 0 pulsC.

ﬂ Poznamka
Vyuzivate-li tento protokol, potom snimac také aktivuje prazdna pameétova mista,
pokud obdrzi odpovidajici pulsni sekvenci.

8.7.2 Pfepnuti Protokol pro pfepnuti inspekce SE zpétnou vazbou a verze se zpétnou vazbou a ext.
inspekce se teach "mohou byt aktivovany pomoci konfiguratoru - pfes Menu System - Input Config".
zpétnou vazbou
a prepnuti Pro prepnuti inspekci jsou tfeba vstupy SELECT a TRIGGER. VSechny vstupy signalti jsou pak
inspekce se akceptovany snimacem pouze tehdy, kdyZ jsou del§i nez minimalni trvani pulsu nastavené v
zpétnou vazbou softwaru (menu "Sensor — Settings — Change inspection — Minimum pulse duration (minimalni
a Ext. Teach trvani pulsu)"). Pro vstupni signdly je uroven HIGH ("1") 24 V a urovert LOW 0 V.

Obé verze prepinanych inspekci se zpétnou vazbou maji stejny protokol — nicméné ve verzi s ext.
teach je novy referencni snimek naucen jakmile je inspekce zvolena dvakrat. Vice informaci
naleznete: “Definitions — Double selecting”.

Protokol pro prepnuti inspekce se zpétnou vazbou je rozdélen do 8 fazi:

| | | I |
Select | I I I | I [ [
Input | | | Ll | | |
| | | P l ' '
[ | | T | ' '
Trigger | I I i I I | |
Input | | | | | ] | |
I | | S | | |
! | | L | | |
| | | | 1 | | |
| | | | |
Output 1 ! \| /: ! : | 1 I 1 | End of Process
I I I I I I | I
I I I , I I | I
| | | - | | |
Output 2 : \: /: I : : 0 : 1 : End of Pracess
[ I I | I I I I
l | | ' l | | |
Output 3 : \: /: ! : : 1 : 0 : End of Process
[ I I ; I I | I
I I I I I I I I I ' !
1) SELECT HIGH : 1/ e I I l
A]iloulputs rHIGH - 3.) Sensor counts 5.) Sensor sét all 7.) 2nd Trigger: '
low valid trigger pulses outputs to LOW Outputs return the
HIGH bits
! 4.3 SELECT LOW — S) First T ger after
2) TFIEQBF U|‘f?- All S;nscr stops counting SEL = LOW: 8.) 3rd Trigger: Outputs go
"C_"L:ED: :ﬁare setto pulses Outputs return the high till sensor is ready to
Er receiving LOW bits of the start

FALLING flank inspection number

Obr. 8-7:  Casovy diagram faze 1 a7 8
Faze 1: Inicializace, KROK 1
Vstup SELECT je nastaven na HIGH ("1"). Odpovéd snimace: VSechny vystupy jsou nastaveny
na LOW ("0"), pokud minimalni trvani pulsu pro SELECT je OK a vystupni trvani pulsu nastavené
pro vystupy uplynulo.
Faze 2: Inicializace, KROK 2
PLC vysle trigger puls. Odpoved' snimace: VSechny vystupy jsou nastaveny na HIGH ("1").
Snimac je nyni pfipraven pfijmout trigger pulsy.
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Trigger

Output 1

Output 2

Qutput 3

BALLUFF

Faze 3: Odeslani ¢isla inspekce

Snimac¢ podcita vSechny platné trigger pulsy. Vystupy zdstavaji HIGH ("1"). 3 pulsy jsou zobrazeny
v diagramu.

Napriklad pro zvoleni inspekce 1, musi odeslan 1 trigger puls, pro inspekci 10 je tfeba 10 pulst

n Poznamka
Pokud neni obdrzen zadny puls ve fazi 3, nebo nepfipustné &islo pulsu (napt. islo >
20 nebo Cislo, které odkazuje na nepridélené pamétové misto), potom neni
provedeno prepnuti a snima¢ si udrzi aktualni inspekci. V tomto pripadé snimag vrati
predchozi Cislo inspekce.

Faze 4: Ukon&eni odeslani Cisla inspekce
Nastavte vstup SELECT na LOW ("0").

Faze 5: Inicializace zpétné vazby
Snimad reaguje na fazi 4 nastavenim vSech vystupd na LOW ("0"). Snimac uz nepodita zadné
trigger pulsy!

|
| : |
| | !
| | l
| I :
: Tqiggar 1 | ! ‘ Trigger 2 ‘ | ‘ Trigger 3 |

. . . 0 T
Ly o :
o o] |
| !
| ! 1! : ‘ 1 | | | End of Process
— L !
L Lo |
L L |
: o 0 | I ‘ i | | | End of Process
I I !
! - ! !
I ! I I
| I 1 I 0 | End of Process
] . . : : T T
| | | | | | |

b b \
o I :

Orange Lines:=

Minimum Pulse duration
set in ConVis Software

Obr. 8-8:  Detailni diagram pro odpovédi ve fazich 6 az 8.

Faze 6: Zpétna vazba 1-Least significant bits (LSB)

PLC nastavi trigger puls na HIGH ("1"). Odpoved snimace: Vystupy vrati ( zpozdéna doba =
minimalni doba po vzestupné trigger hrané) prvni 3 bity (LSB) pro nastaveni Cisla inspekce (viz.
také obr. 8-8).

Vystup 1 je vzdy nejnizsi bit, vystup 3 nejvyssi bit.

V prikladu pro obrazek 2: O3=1*22, 02:=0*2", 01 :=1*2°

PLC nastavi trigger puls na LOW.

Odpoveéd snimace: Vystupy se vrati na LOW po dobé zpozdéni = minimalni trvani.

Faze 7: Zpétna vazba 2-Most significant bits (MSB)

PLC nastavi trigger puls na HIGH pro druhou dobu. Odpoveéd snimace: Vystupy vrati (zpozdéna
doba = minimalni doba po vzestupné trigger hrang) druhé 3 bity (MSB) pro nastaveni Cisla
inspekce. (viz. také obr. 8-8)
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Vystup 1 je vZzdy nejnizsi bit, vystup 3 nejvyssi bit.

V prikladu pro obrazek 2: O3=0* 25, 02:=1* 24 01 :=1* 28

PLC nastavi trigger puls na LOW.

Odpoved snimace: Vystupy se vrati na LOW po dobé zpozdéni = minimalni trvani.

Které Cislo inspekce provedlo "zpétnou vazbu" snimace v prikladu z obr. 8-8 ?

ZFAZE6:=03:=1%2%,02:=0"201:=1"*2°
ZFAZE7:=03:=0*25 02:=1*2401:=1*2°
To odpovida &islu inspekce 29!

Faze 8: Konec procesu

PLC nastavi trigger puls na HIGH pro tfeti dobu. Odpoved’ snimace: Vystupy prejdou (zpozdéna
doba = minimalni doba po vzestupné trigger hran€) na HIGH. Snimac¢ nyni inicializuje zvolenou
inspekci. Jakmile je snimag inicializovan, vystupy jsou nastaveny na LOW. Snimac je pfipraven na
start (spusténi)

Timeouts V protokolu jsou definované dva "TIMEQOUT"-y.
Timeout 1 (TO1)
TO1 zadina ve FAZI 1 po vzestupné hrané vstupu SELECT.
TO1 bude spustén, pokud po 4 sekundach vstup SELECT neni nastaven na LOW.
Pokud TO1 byl spustén, pak snimad prejde do FAZE 5 a nastavi vystupy na LOW.
Pokud byl obdrzen platny pocet trigger pulsti ve FAZI 3, snima& prepne na tuto inspekci, jinak
aktudlni inspekce zUstava aktivni.
Ve FAZI 6 a 7 je odpovidajici &islo inspekce vraceno.
Timeout 2 (TO2):
TO2 zadina ve FAZI 4 bud’ po sestupné hrané vstupu SELECT nebo pokud TO1 byl spustén.
TO2 bude spuétén, pokud MENE jak 3 trigger pulsy budou pfijaty po 4 sekundéch po startu.
Pokud TO2 byl spustén, snimac neprepne inspekce! Inspekce, které byla aktivni, zlstava aktivni.

Definitions Restart protokolu
(Definice) Protokol bude restartovan (dokonce i kdyz neprobéhli vsechny faze) JAKMILE SELECT prepne z
LOW na HIGH.

Priklad: Jakmile vstup SLECT je znovu nastaven na HIGH ve FAZI 5,
dalsi prijaty trigger puls NESPUSTI FAZI 5 ale FAZI 2.

Minimalni trvani pulsu

Minimalni trvani pulsu je nastaveno v menu konfigurator.

Standardni nastaveni pro minimalni trvani pulsu je 10 ms. Maximalni mdze byt 100 ms. Kazdy
vstupni signal (TRIGGER + SELECT) musf byt pfitomen pro minimalni trvani pulsu, aby mohl byt
akceptovan; nicméné mizou mit rlizné délky nebo byt delsi nez minimalni trvani pulsu.
Priklad: Nastavené minimalni trvani: 25 ms

Trigger 1: 45ms; Trigger 2: 20 ms; Trigger 3: 40 ms

V tomto prikladu: Trigger 2 nebude akceptovan.

Doporuéujeme nastavit hodnotu pro minimalni trvani pomoci doby cyklu PLC.
ﬂ Poznamka
Snimac pocita trigger pulsy pro fazi 3 maximalné 4 sekundy! VSechny trigger pulsy
musi byt odeslany béhem této doby.

Platny poéet pulst

Jediny trigger puls je platny tehdy, pokud jeho trvani je vétsi nez minimalni trvani pulsu nastavené
v softwaru.

Odeslany poget pulsti (soucet vech trigger pulst ve FAZI 3) je platny za nasledujicich podminek:

B www.balluff.cz BALLUFF | 59
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Zména inspekce
se zpétnou
vazbou

a ext. teach

8.7.3 External teach

8.7.4 Doba zpozdéni
pro prepnuti
inspekce

BALLUFF

- Podet pulsti MENS| NEZ NEBO ROVEN 20!
— Pamétové misto s ¢islem inspekce = pocet pulst je prifazen!
— Podet pulsli bude odeslan do 4 sekund.

Dvojita volba inspekce

Software vam umozniuje vybrat si ze dvou riznych moznostt:

1. Inspekce se zpétnou vazbou, a

2. Inspekce se zpétnou vazbou a Teach

Moznost 1: v tomto pfipadé si snimac¢ ponechava aktivni inspekci, pokud vybér inspekce je
zdvojen.

Moznost 2: v tomto pfipadé si také snima¢ ponechava aktivni inspekci, pokud vybér inspekce je
zdvojen, ale po druhém vybéru se snimac¢ nauci novy referencni snimek. Doporucujeme pouzit
druhou moznost, pokud budete napriklad pouzivat snima& BVS ke kontrole expiracnich dat na
dobre umisténych objektech. Nemély by jste nikdy pouzivat tuto funkci, pokud kazdy
kontrolovany dil mdze mit rzné umisténi. Ani ROl neni nastaveno pro nastroj lokator. Pokud vas
teach dil ma jiné umisténi v Case teach nez mél predchozi dil, vase inspekce jiz nebude
pravdépodobné nadale funkénil

Vybér prazdnych inspekci
Snimac nikdy neumozni vybrat "prazdné" pamétové misto (neobsahuje zadnou inspekci) .

Protokol pro external teaching "miize byt aktivovan pomoci konfiguratoru - pfes Menu System -
Input Config ".

n Poznamka
Pokud je protokol Ext. Teach aktivovan, nebude se konat zadné prepnuti inspekce.
Pro pfepnuti inspekci a pouziti ext. teach, prosim pouzijte protokol "Inspection change
with reply and teach".

Pro pouziti funkce Ext. Teach je potfeba pouze vstup SELECT.

Snimac se pak nauci novy referencni snimek jakmile je pritomen platny puls (delSi nez nastavené
minimalni trvani pulsu) na vstupu SELECT.

Vstupni signal HIGH je 24 V a LOW je 0 V. Toto také plati pro snimace s NPN vystupy.

Doba zpozdéni je doba od nadteni posledniho pulsu do chvile, kdy je inspekce aktivni. Aktualni
doba zpozdéni pro prepnuti inspekce zavisi na samotné inspekci, protoze kazda inspekce mlze
obsahovat rlizny pocet nastrojdl. Maximalni doba zpozdéni je mezi 1 a 3 sekundami.
n Poznamka
Busy-Ready signal neni platny pfi pfepinani inspekce. Signal mize ukazovat "Ready",
ackoliv je snimac zaneprazdnén prepinanim aktivni inspekce.

Pokud pouzivate prepnuti inspekce se zpétnou vazbou nebo bez zpétné vazby a ext. teach,
doba zpozdéni je signalizovana HIGH signdlem vystupt ve FAZI 8. Inspekce je pripravena k
pouzitl jakmile se vSechny vystupy znovu vrati na LOW.
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8.8 Password
(Heslo)
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Password Setup

Password Status:

Obr.8-9: Obrazovka s nastavenim hesla

Menu password umoznuje povolit nebo zakazat ochranu zafizeni heslem proti nahodnym nebo
neautorizovanym modifikacim. Standardné neni konfigurator chranén heslem. Prosim postupujte
podle té&chto instrukci pro povoleni ochrany heslem:

Zvolte ikonu ENABLE (povolit) pomoci tlagitek se SIPKOU a stisknéte SET pro potvrzen.

Nyni napiste nové heslo, které se bude skladat ze &ty znaka.

Priklady pro hesla:

Stisknéte Ctyrikrat tlacitko se Sipkou, zaénéte na pozici 9 hodin a pokracuijte v protisméru chodu
hodinovych rucicek. Vysledné heslo ma tvar: <V >V

MUzete také pouzit: STATUS TEACH < >.

ﬂ Poznamka
Tladitka SET a ESC se nemohou pouzit pro nastaveni hesla.

Potvrdte heslo stisknutim SET nebo zruste postup povoleni hesla pomoci klavesy ESC.
Stav hesla se prepne z "Disabled" na "Enabled"

ﬂ Poznamka
Po povoleni ochrany heslem jesté mdZete stéle prochazet nastavenimi bez nutnosti
zadani hesla. Po 5 minutach bez jakéhokoliv stisknuti tlacitek, konfigurator prejde do
rezimu ochrany heslem a stane se aktivni!

Password Setup

Password Status:

Dizakle

Obr.8-10: Heslo povoleno

Pokud je zafizeni chranéno heslem, mlze uZivatel provést bud

BALLUFF

61



Navod k obsluze: Vision Sensor BVS-C

8 Dodatec¢na nastaveni

Uprava hesla

Zakazani hesla

62 | BALLUFF

Upravu aktudinino hesla provedete vybranim moznosti "Modify" a stisknéte SET pro potvrzeni.
Zarizeni bude chtit po uzivateli, aby nejprve zadal aktualni heslo. Jakmile zada platné heslo,
zarizeni Vam umozni upravit heslo. Stisknéte Set pro potvrzeni nového hesla nebo zruste Upravu
pomoci klavesy ESC.

Zakazani hesla provedete vybranim moznosti "Disable" a stisknutim SET pro potvrzeni. Zafizeni
bude pozadovat po uzivateli, aby zadal platné heslo. Po zadani platného hesla a stisknuti SET,
stav hesla se prepne z "Enabled" na "Disabled". Ochrana heslem zlstane zakézéna do doby nez
bude opét povolenal
ﬂ Poznamka
Pokud je ochrana heslem "Enabled", pokazdé kdyz se uzivatel pokusi opustit rezim
kontroly, zafizeni bude vyzadovat zadani platného hesla.
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Jednotka BVS vyzaduje minimalni tdrzbu sestavajici z &isténi Celni plochy chranici optiku.

Spravné provadéna systematicka Udrzba spociva:

— v odstranéni prachu a cizorodych predmétl ulpivajicich na téle snimace a optice v intervalu
alespor jednou za dva mésice

— v pouzivani firmwaru a konfiguracniho softwaru aktualizovaného dle nejnovejsi dostupné
verze (zdarma ke staZeni na strankach www.balluff.cz nebo www.balluff.com)

Béhem provadéni tdrzby snimade neni zaruceno pofizovani kvalitnich snimkd a proto nemohou
byt tyto snimky pouzity pro spolehlivé vyhodnoceni.

Pouzijte pouze Cistou mékkou tkaninu pro odstranéni prachu z krytu Coc¢ky. Pokud to bude
nezbytné nutné, navihéete mirné tkaninu cisticim neabrazivnim roztokem.

Opatrné ocistéte snimac - pozor na zménu polohy upevnéni snimace.
NIKDY nepouzivejte nize uvedené prostfedky a substance pro ¢isténi snimace:
— odmastovace zaloZzené na alkoholové bazi nebo rozpoustédia;

—vInéné nebo syntetické tkaniny.

Kontrola a intervaly Udrzby zavisi na specifickych viastnostech aplikace; zejména na prasnosti
prostredi a celkovych pracovnich podminkach snimace.

BALLUFF
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Tento navod popisuje funkce konfiguracniho softwaru BVS "ConVis", ktery predstavuje
programové feseni pro vizualizaci a nastaveni vSech snimact BVS - Ol pro identifikaci a
rozpoznani objektd.

Software BVS ConVis je softwarovym produktem firmy Balluff GmbH.

BALLUFF je opravnény - nikoli povinny - provadét aktualizace dat nebo softwaru prostfednictvim
BALLUFF webovych stranek nebo jakoukoli jinou formou. V téchto pfipadech je BALLUFF
opravnén, ale nikoli povinen, informovat Vas o novinkach a aktualizacich.

Stazenim a/nebo pouzitim téchto aktualizaci automaticky pfijimate doplnéné zadani navodu k
pouziti - pokud je aktualizovano - a zaroven aktualizovanou terminologii a podminky spole¢nosti
BALLUFF

Tento software a vSechny ostatni sluzby nebo dodaci podminky jsou pfedmétem VSeobecnych
obchodnich podminek a to v&etné tohoto manualu.

Nase "VSeobecné obchodni podminky" a s tim souvisejici ujednani jsou dostupné na strankach
http://www.balluff.cz

Pokud je tento navod v plvodnich jazykovych mutacich distribuovan spole¢né se softwarem, jez
obsahuije licen¢ni ujednani, pak tento navod stejné tak jako software v ném popsany podiéha
licenci a smi byt pouzit nebo Sifen pouze v souladu s licencnimi podminkami a ujednanimi.
Kromé vyjimek povolenych licenci nesmi byt Zadna ¢ast tohoto navodu reprodukovana,
pozménéna, ukladana ve vyhledavacich systémech nebo prenasena jakoukoliv formou nebo
zpUsobem, at jiz elektronicky nebo mechanicky, bez vyhradniho souhlasu viastnika autorskych
prav.

Prosim méjte na zfeteli, Ze obsah tohoto manualu je chranén autorskymi pravy dokonce i tehdy,
pokud nenf distribuovan spoleéné se softwarem, jez obsahuje licenéni ujednani zavazné pro
koncového uZivatele.

Prosim pamatujte, ze existujici predlohy nebo snimky, které byste chtéli pouzit ve vasich
projektech, mohou byt chranény autorskymi pravy. Neautorizované zaclenéni takovychto
materiald ve vasi tvorb& mlze byt povazovano za poruseni autorskych prav. Prosim uijistéte se,
ze mate k dispozici vSechna povoleni poskytovana spravcem nebo viastnikem autorskych prav.

Microsoft, MS a Windows jsou registrovanymi obchodnimi znamkami nebo znamkami
spole¢nosti Microsoft Corporation v USA a/nebo v jinych zemich.
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Algoritmus:
Algoritmus je soubor pfesné definovanych pravidel nebo instrukci, které Fesi urcity problém nebo
poskytuji vystup z urcitého souboru vstupd.

CMOS

Complementary Metal Oxide Semiconductor. Technologie pouzita na vyrobu obrazového Eipu.
Sklada se ze sady fotocitlivych element( (= pixell) usporadanych v matici, které jsou vystaveny
svétlu pres priizor na povrchu Cipu.

Kontrast

Rozdil svételné intenzity mezi dvéma sousednimi oblastmi snimku objektu. Casto vyjadfuje rozdil
mezi nejsvetlejSimi a nejtmavejsimi ¢astmi snimku. Dosazeni co nejvyssiho kontrastu mezi
detekovanymi vadami nebo vyznacnymi rysy objektd a pozadim je Ukol pro vhodné osvétlent.

Krizeny kabel:
Specidlni sitovy kabel, kde vysilaci a pfijimaci vedeni jsou prekfizené.

Ohniskova vzdalenost:
Pomyslna vzdalenost mezi uzlovym bodem prvni Socky optické soustavy (objektivu) a bodem, ve
kterém objektiv vykresli ostry obraz (zde by se mél idealné nachazet fotocitlivy Cip snimace).

FOV:
Zorné pole (Field Of View) je rovinna plocha viditelna pomoci objektivu.

§tupnice Urovné Sedé:
Skala hodnot pfifazenych uréitému jasu obrazovych pixeld. Pri 8-bitové hloubce snimku mame
k dispozici 256 hodnot (0 - 255), kde "0" predstavuje Cernou a "255" bilou.

8 Bit A/D Conversion

0 —— 255
Black {Typical pixel value range) White
Inspekce:

Proces pomoci kterého snimac analyzuje urcité viastnosti cilového objektu a vyuziva pritom
matematické algoritmy pro zpracovani digitalniho snimku kontrolovaného objektu.

Oblast inspekce nebo Region of Intrest (ROI):
Obecné ROl je &ast uvnitf FOV; V této oblasti Vision Sensor analyzuje snimek objektu.

\Wysledek inspekce:

Vysledky inspekce jsou:

"OK", pokud inspekce (vSechny kontroly/méreni) vrati pozitivni odezvu,

"NOK", pokud inspekce (nejméne jedna kontrola/meéreni) vrati negativni odezvu, nebo pokud
inspekce nemohla byt dokonéena, protoze jednou kontrolou/mérenim bylo zjisténo, Ze je
nemozné inspekci provést.

LED:
Svitici dioda (Light Emitting Diode); polovodiovy pasivni prvek, ktery emituje fotony z
polovodicového prechodu na zakladé rekombinace elektrond.

BALLUFF
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Lokator:

Nastroj umoznuijici zaméreni polohy definované ¢asti obrazu pro dalsi zpracovani.

Sum:

Irelevantni nebo nesmysina data z rdznych pficin, které nesouvisi s obrazovou informaci.

Referencni snimek:
Ulozeny snimek, ktery poskytuje reference pro zpracovan.

ROl
Region of Interest (oblast zajmu nebo obdélnik); oblast pofizeného snimku, ve které se provadi
inspekce/méreni.

Stav:
Vysledek inspekce pro jednu inspekci/méreni (stav mize byt bud "OK" nebo "NOK").

Cilovy snimek:
Snimek pofizeny snimacem, objekt pro zpracovani/inspekci.

Pracovni vzdalenost:
Minimalni a maximalni vzdalenost mezi cockami snimace a objektem.

66 | BALLUFF
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12.1 Seznam
dostupnych
modelt

Typové oznaceni

12.2 Pracovni
vzdalenosti
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BVS OI- 3 -01X-C

]

Balluff Vision Sensor

Snimac/funkce
Ol = Rozpoznani objektu & -identifikace

Rozliseni v pixelech
3 = 640x480

Typ
011 = Spinané vystupy: PNP
Pracovni vzdalenost 50 mm / Zorné pole (Normal): 25 x 20 mm
Pracovni vzdalenost 1000 mm / Zorné pole (Normal): 460 x 380 mm

013 =Spinané vystupy: PNP
Pracovni vzdalenost 50 mm / Zorné pole (Tele): 17 x 12 mm
Pracovni vzdalenost 1000 mm / Zorné pole (Tele): 320 x 210 mm

Rozhrani
C = Konfigurator

Objednaci kéd Kéd modelu Cislo materialu Cocky
BVS0008 BVS OI- 3- 011-C 166752 8 mm
BVS0007 BVS OI- 3- 013-C 166185 12 mm
Pracovni vzdalenost (mm) BVS-0OI-3-011-C BVS-0OI-3-013-C
50 25x20 17x12
80 40x30 25x20
110 55%x40 33%x25
200 100x70 60x50
300 145x103 90x65
400 186x132 121x82
500 236x167 150x110
1000 460x380 320x210
el 236 x 167 mir
s 150 % 110 mm
) . BVS01-3-013-C
T ——

50 mm

Obr. 11-1: BVS-C, ¢ocky a uhly pohledu

BALLUFF
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9.7
3,25

12.3 Rozmeéry
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Obr. 11-3: BVS Konfigurator, rozméry (v mm)
12.4 Technické udaje M12 8-pin: (napajeni a I/0)
Konektor PWR IO - panelovy konektor, 8-pin
Elektrické
zapojeni PIN Funkce Barva vodice
BKS S139
® 1 SELECT bila
® 2 24V DC hnéda
@ O @ 3 Trigger Output (Ext. osvétleni) zelena
®) 4 OUT 1 Zluta
® @ 5 ouT 2 eda
® 6 OuT 3 rdzova
7 GND (0 V or -V DC) modra
8 Trigger Input Cervena
Pro samotné pouziti snimace (bez zaclenéni do nejake strojni periférie), pripojte Pin 2 konektoru

PWR 10 k napéjeni 24 V DC a Pin 7 na zem.

BALLUFF
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Pripojeni
externich svétel

Mechanické
parametry

Elektrické
parametry
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Pokud chcete pouzit externi svétlo s BVS, pripojte ho nasledovné:
— Pripojte svétlo k napajeni dle jeho technické dokumentace.
— Pokud existuje, pfipojte ext. vstup spousté osvétleni na Pin 8 konektoru PWR 0.

ﬂ Poznamka

Prosim uvédomte si, Ze externi vystup spousté vSech snimacl s hardwarovou verzi <
2.0 je vystup TTL (LOW = OV; HIGH = 5V).
VSechny snimace s hardwarovou verzi > 2.0 budou s 24 V trigger (spoust) vystupem.

Konektor TO BAE - panelovy konektor, 8-pin, A-Kédovany

PIN

Funkce

—_

Ethernet TX+

Ethernet RX+

Ethernet RX-

nepouzivany

24V DC

nepouzivany

N[O |~ |WI|N

Ethernet TX-

8

GND (0 V DC)

Konektor TO BAE musi byt pfipojeny k BVS konfiguratoru pro parametrizaci snimace; Balluff
doporucuje pro toto propojeni pouzit BCC M418-M418-5A-322-PS0825-020 nebo BCC M418-

M418-5A-322-PS0825-050.

Feritové jadro musi byt po strané konfiguratoru. Poté co pfipojite kabel, prosim pretahnéte
ochranou izolaci pres konektor tak, aby byly kovové ¢asti zakryté.

Material pouzdra BVS Al slitina / ABS
Konfigurator ABS

Rozméry (mm) BVS 58 x 52 x 40
Konfigurator 96 x 96 x 40

Pripojeni 1 (napajeni a I/0)

M12 8-pin A-code

Pripojeni 2 (BVS <« Konfigurator)

M12 8-pin A-code

Opticka plocha PMMA
Stupen krytf BVS IP54 (s pripojenymi konektory)
Konfigurator P40

Napajeci napéti Ub

24V DC +10 %

Zvinéni napajeciho napéti Upp

max. 1V pfi zapnutém prisviceni
max. 2 V bez pfisviceni

Proudovy odbér BVS

< 200 mA pfi 24 VDC

naprazdno Konfigurator

< 150 mA pfi 24 VDC

Digitalni vstupy

1x Trigger; 1xSelect

Spinané vystupy

3 x PNP nebo NPN tranzistor; volitelné

Snimace s HW verzi < 2.0:

1x vystup spouste (trigger output) PNP (5 V TTL)
Snimac¢ s HW verzi = 2.0:

1x vystup spousteé (trigger output) 24 V DC

BALLUFF
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Vlastnosti

Optické udaje

Ostatni udaje

12.5 Indikace

BVS

Konfigurator

BALLUFF

Vystupni proud

max. 100 mA pro kazdy vystup

Vystupni saturaéni napéti

<2V

Rozhrani pro externi osvétleni

Pro vSechny snimace s HW verzi < 2.0:

Trigger signal TTL logika (LOW < 0,8V; HIGH > 2,0 V)
Pro vSechny snimace s HW verzi > 2.0:

Trigger signal 0/24 V DC

Poznamka:

HW verzi snimace mlzete nalézt, pokud zvolite
INFO z menu help. Prosim, berte v tvahu, ze
pouze SW verze 1.2.2 nebo vySSi zobrazuji
spravne HW verzi.

Rozhrani pro parametrizaci

1x M12 8-pin pro konfigurator

Konfigurace

BVS Konfigurator

Typicka inspekeni frekvence [Hz]

3 — 15 (zavisi na zvolenych kontrolach)

Pocet inspekénich slotd

20

Kapacita chybové paméti snimkd

10 snimkd

Obrazovy snimac

CMOS - BW — VGA 640x480

Maximalni optické rozliseni

0.2 mm

Doporucena pracovni vzdalenost

50 - 300 mm, s pomocnym svetlem az do 1000
mm

Zorné pole viz. pracovni vzdalenosti

Osvétleni LED, predni svétlo, Cervene, vypinatelné
Kryti podle IEC BVS P54

60529 Konfigurator P40

Ochrana proti prepolovani ano

Ochrana proti zkratu na vystupu ano

Pracovni teplota -10°C ... +65°C

Skladovaci teplota -25°C ... +75°C

Snimac¢ BVS Ol je vybaven &tyfmi LED.

LED Zobrazeni Funkce

LED 1 zelena Napajeni

LED 2 oranzova | Vystup 1 indikace stavu
LED 3 oranzova | Vlystup 2 indikace stavu
LED 4 |zelena Konfigurace
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Konfigurator je vybaven 8 LED LED |Barva Funkce
1 Zelena Konfigurator
zobrazuje Tool
©seue SETUP MODE
@ Adjust -
P 2 Zelena Konfigurator
o zobrazuje ADJUST
@ System MODE
> 3 Zelena Konfigurator

zobrazuje MONITOR

© Power MODE; inspekce
©out1 probiha
Oout2 4 Zelena Konfigurator
© Link zobrazuje menu
SYSTEM
5 Zelena Napajeni
6 Oranzova Vystup 1 je HIGH
7 Oranzova Vystup 2 je HIGH
8 Zelena PFipojeni snimace
LED zareni!

— LED zareni v BVS snimadi je klasifikovano podle IEC 62471:2006-07 do volné skupiny.
— Nedivejte se pfimo do svételného zdroje - je zde nebezpedi osinéni a podrazdéni!
— Montujte snimac tak, aby pfimy pohled do LED svételného zdroje nebyl mozny.

Definice jednotlivych rizikovych skupin podle IEC 62471 jsou nasledovné:

Volna skupina: Z4dné fotobiologické nebezpedt.

Rizikova skupina 1: Obvykla omezeni uzivatele, svételny zdroj nepredstavuje zadné riziko.
Rizikova skupina 2: Zareni mize predstavovat fotobiologickeé riziko pro oéi nebo pokozku,
dokonce pri kratké dobé plisobeni, ale které nejprve zplsobi vyhybavou reakci a tepelné
nepohodli.

Rizikova skupina 3: Zareni predstavuije riziko dokonce pfi chvilkovém nebo kratkodobém
puisobeni. Pouziti v b&Zném osvétleni neni dovoleno.

C € Znacka CE vyjadiuje, Ze nase produkty odpovidaji platnym pozadavkdm a natizenim dle
smérnice EC Guidelines 2004/108/EWG (EMC) a statutu EMC.
Testovani elektromagnetické kompatibility (EMC) v nasich laboratofich, které jsou akreditovany

spole¢nosti DATech pro testovani EMC, prokazaly, Ze tyto produkty splnuji pozadavky
nasledujiciho obecného standardu EN 60947-5-2:2007.

BALLUFF

71



Navod k obsluze: Vision Sensor BVS-C

12

Kontakty
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Podpora
Pokud mate néjaké dotazy nebo nastanou-li jakékoli problémy, prosim prectéte si pozorné tento
navod k obsluze. Pro dalsi technickou podporu prosim kontaktujte spole¢nost Balluff:

Pro Ceskou republiku:

Telefon (obchod): +420 281 000 666
Telefon (servis): +420 281 000 655
Email: obchod@balluff.cz, servis@balluff.cz

Pro Evropu (obecné):

Telefon: +49 (0) 7158 173-0

Email: balluff@balluff.de service@balluff.de
Pro Severni Ameriku:

Telefon: 1-800-543-727-2200

Email: balluff@balluff.com

Dalsi informace i 0 ostatnich produktech spole¢nosti Balluff, feSené aplikace a aktualizace
naleznete na nasich webovych strankach:

www.balluff.cz

www.balluff.de

www.balluff.com

Prani a postiehy
Prosim kontaktujte spolecnost Balluff s jakymikoli navrhy na zlepSeni nebo s postrehy, které se
tykaji tohoto produktu. Pouzijte prosim kontakty uvedené vySe.
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Seznam dostupného prislusenstvi

Konektor

Provedeni
Pouziti

Typové oznaceni

Napajeci napéti Ug

Kabel

Pocet vodicl x Prafez vodict
Kryti podle

IEC 60529

Provozni teplota okoli T,
Pohled na zasuvku

Popis
Provedeni

Pouzitl

Typové oznaceni
Material

BKS-S139

Zasuvka pfima
Propojovaci kabel pro
BVS-E a BVS-C

BKS-S139-PU-05*
10...30 VDC
5 m zalisovany PUR

8x0.25 mm?
IP 67

-25...490 °C

15
4B
e

3{_-:.-°u° ’
1
A

*Stinéni propojeno pred
prevle¢nou matici!

2145

M12x1

Montazni drzak

pro BVS snimace a upinact
svorky

pro upevnéni BVS snimadl na
zékladovou desku nebo s
montaznim systémem BMS
BVS Z-MB-01

GD-Zn

Montazni tyCe @ 12 mm, Al eloxovany
BMS RS-M-D12-0150-00 = 150 mm
BMS RS-M-D12-0250-00 =250 mm
BMS RS-M-D12-1000-00 = 1000 mm

(pro viastni montaz)

Montazni tyCe jsou ryhované po celém obvodu a délce.
Ryhovani zabranuje prokluzovani a posunuti polohy.

B www.balluff.cz

Kabely

BCC M418

Zasuvka prima/zasuvka pfima
Propojovaci kabel pro
konfigurator

BCC M418-M418-5A-322-PS0825-020"
10...30 VDC
2 m zalisovany PUR

8x0.25 mm?
IP 68 podle BWN Pr. 20

-25...485 °C
5 5
4B 4
(e o)
o el F o L
o0 o0
??"“ 1 ;.“‘ 1
A A

*Stinéni propojeno pred
prevle¢nou matici!

Montazni systém
Z&Kladni drzak
pro 1 ty¢ @ 12 mm (vertikdlni
nebo horizontalni)
pro montaz na zékladovou
desku nebo na profil

BMS CU-M-D12-A040-00
Al eloxovany

BKS-S 19

Zasuvka piima
Propojovaci kabel pro
zadni nasviceni a kruhové
svétlo

BKS-S 19-3-PU-03
10...30 V.DC

3 m zalisovany PUR

4%0.34 mm?
IP 68 podle BWN Pr. 20

Ostatni délky kabelu na dotaz:
10m, 16 m, 20 m

214.5
M12x1

24

42

Kfizova spojka
pro 2 ty¢e @ 12 mm

propojovaci prvek pro 2 ty¢e @
12 mm

BMS CC-M-D12-B-00
Al eloxovany

- 1) .

BKS-S 74

Zasuvka piima

Propojovaci kabel pro bodové
svétlo

BKS-S 74-3-03
10...30 V. DC
3 m zalisovany PVC

4x0.34 mm?
P 67

-25...4+90 °C

BK, — WH
R
ol Do

Upinaci svorka
pro upevnéni vdech drzakd,
snimac¢l a odrazek

BMS CS-M-D12-1Z
GD-Zn

BALLUFF
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Seznam dostupného prislusenstvi

Souprava pro BVS-C

(Typové oznaceni BVS Z-SK-0I-02)
Obsahuje snima¢ Vision Sensor, konfigurator,
montazni drzak, prisluSenstvi k instalaci,
konektory, software a quick guide (rychly
pravodce).
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www.balluff.de
www.balluff.com

Sidlo spolec¢nosti

Némecko

Balluff GmbH
Schurwaldstrasse 9
73765 Neuhausen a.d.F.
Phone +49 7158 173-0
Servicehotline

+49 7158 173-370

Fax +49 7158 5010
service@balluff.de

Ceska republika

BALLUFF CZ s.r.0.

Peluskova 1400

198 00 Praha 9 - Kyje,

Tel.: (obchod): +420 281 000 666
Tel.: (servis): +420 281 000 655
Fax: +420 281 940 066
obchod@balluff.cz
servis@balluff.cz
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